fali

T

2
3

EHIGLEY Joseph E Projeto de engenharia mecanica Ted Poro Alegra: Eockman, 2008,
COLLING, Jack A Projeto mecdinico de elementos de magquinas: uma perspectiva de
prevencio da falha, 1 ad. Ricde Janeiro: LTG, 2006

ANTUNES, Izido. Elementos de maquinas, | ed. Sac Paula. Erica, 1998

BIBLIDGRAFIA COMPLEMENTAR

MELCOMIAN, Sarkis. Elementos de maguinas. 10 ed. S3o Pauly Erica, 2012

2 HIBBELER, R. C. Resisténcia dos materiais. Ted 520 Paulo: Pearson Prentice Hall, F008,

3 BEER, Ferdinand P. Resisiéncia dos matariais: macinica dos materiais. ded Sao Paulc
Megraw Hill, 2010

4 MELCONIAN, Sarkis Mecanica thcnica e resisténcia dos materiais. 15 ed 530 Pauko: Enica.
2012

5 SHEPPARD, Shen D ica: andlise & projeto de sistemas em equilibrio. 1 ed Rio de
Janmiro. LTC, 2007,

Coord do Curso i Coordenadoria Técnico-Pedagogico
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

DISCIPLINA: LOGICA E LINGUAGEM DE PROGRAMAGAD |

Codigo: 5TML03Z

Carga Horaria Total: B0 HORAS CH Tedrkca: 10 CH Pritica: 50
Nimero da Craditos: 3

Pré-requisitos: STMI 004

Semestra; 4°

| Nivak Graduacio

EMENTA

Intreaucéo, A Linguagemn G. Estrutuas de Controle. Estrifura de Dados Homogeneas. Estruluta de
Dados Heterogéneas. Procedimentos & Funghes. Recurenidade

| GBJETIVO
1 Resalver problemas através da escria ce 2igoflmos e mapes-os ublizands a linguagem e
programacio G,

2. |demificar Bnguagem de programagio estniturads, compreendende o8 fundameantos da linguagem
__de programagao C.

| PROGRAMA

UNIDADE 11 = Intradugao
s Revisdo Algoritmos, Estruture de contrale, Estrutura de dados

UNIDADE 2 — A Linguagem C

= & Organizagdo de um Programa
= Trabaands com Dedos

+ Entrada e Baida

LINIDADE 3 = Estruturas de Decisio

s Selecac oe Acdes Allernalivas

s Condicionals Encatados

«  Altamatness com Multipiss Escolhas

UNIDADE 4 - Estruturas de Repetigio
s Repalitio com Tegie no Inicio

» FRepabigido com Teste no Final

s Repetigho com Varidve! de Controle

UNIDADE 5 - Estrutura de Dados Homogéneas o Heterogenias

UNIDADE & - Procodimentos e Fungoes
«  Procedimenios

# Passagem de Pafamelros

»  Funcies

o Uiizagho de Funpies

| UNIDADE 7 - Recursividade
» Apbcagbes Usando Recursidadea

| METODOLOGIA DE ENSING

Auslas leenicas enpositivas, com a ullzacio de quadro branco e recursos audiovisuais como dasa show
Aulas praticas com exercicos praticos de programacio, utilizando o computadar




| AVALIAGCAD

A avaliacac consistira em um processo continue  levando em consideracac as atvidades realizadas
individuglmenta 2 langao da disciplina, as avalisgies escritas ou praticas, alem da pamicipagad 4o alung
am todas a8 svidades proposla em sala de aula

| O atpacto somativo do desempenha do alunc serd verficads de acordo com o dsposto no Regutamania
da Organizacio Didatica do IFCE- Campus Sobeal

BIBLIOGRAFIA BASICA

1

2.

3

SCHILDT, Haroer, C completo e total 3 ed 5o Paule. Pearson Makon Books, 1887, 827 p. I1SBN
G7RAE34605953.

DEITEL, Paut; DEITEL, Harvey. C: como programar. B. &d. 530 Paulo: Pearson Prentice Hall, 2011
818 p ISBN 9786575050340,

ZIVIANI, Nivio, Projeto de algoritmos: com implementagoes am Pascal e © 3 e&d S&o Paulo:
angage Learning, 2011. 638 p. ISBN 9788522910508

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

1

WIZRAHI, Vicionne Wiviane, Treinaments em linguagem C 2 ed. 530 Pauln: Pearson Prentice Hall
2008, 405 p. ISBN 97E857TE051018

2 KERMIZHAMN, Brian W. Cr a linguasgem de programagio: padrdc ANSI Rio de Janairo, RJ
Elsgyviar, 1958 289 p. ISBMN STBA5TO015BE0
5 MANZANG, José Augusto Navarro Garcia; OLIVEIRA, Jayr Figusiredo de. Algoritmos: lagica para
desenvolvimento de programacéio de computadores, 24, ed, Sao Paule: Enca, 2010 320 p. 15BN
5TRAGIES02212
4 BEMEDUZZ), Humbero Martins. Légica e linguagem de programacdo: introdugao ac
deganvolviments de software Cuttina, PR Livro Técnico, 2010, 144 p, ISBEN 9788563687111
5 ASCENCIO, Ana Femanda Gomas, Campos, Edilene Aparecida Veneruchi da, Fundamentos da
Programacao de Computadores: algodtmos, Pascal e C/Ce+. [S1] Paarson 376 p. IGBM
STEBSATINEIGE Dispanivel am
____=niip:fiifea byl mgrlmpagaﬂ.nuﬁimnmm‘ﬂubkmnnm‘ﬂ?ﬁﬁﬂ?mﬁfnﬁﬂ?
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5° SEMESTRE

PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD
DISCIPLINA: GESTAD EMPRESARIAL
Codigo: STMIC24
| Carga Horéria Total: 40 HORAS CH Tedrica: 40 CH Pratica: OO
| Mimers de Créditos: 2
Pri-reguisitos:
Samaestra: 5°

Mivel: Gradusgio

EMENTA

Modelos contermnporBnecs de gestdn, Concefios, defingbes e nfludncia da cufiura 8 Cima na
proditividade & diagnastco de problemas Impacto potencial do empreandedorismo sobfé 8 economia
local, eny que medida a criachn de novas empresas podera agregar Vasgres para a aconamia da regido &
sf¢ MEITUMENtD e indecAo 8o surgimento de novos negocios. Concedtes, Principios, Caracterisbcas do
ampreendader; a formacio do empraendedor,

OBJETIVO

1 Estapelecer um conltalo Mais esiredo com o men empresaral, iendo operunidede de vivencar o
cantexla da cracdo & manuientat de novos nagocios

PROGRAMA

“UNIDADE 1- Abordagem Neoclassica da Administragio

. Introducde. Fungles do  gestor plansjamento, organizagio, lideranga & controle;
Departameantaizacdo-Administtagho por obistivos

UNIDADE 2 - Contextualizacdo e Ambiente Contemporineo da Gestao

« introducl3o, Maodelns e pratices de gestdo. administragdo j@ponesa, qualdade administragdo
paricipativa, organizagtes viruaig, gestdo estabdgica Temas: responsabilicade socisl cullura @
clima, muedangas, aprendzagem organzasional

UNIDADE 3 - Caracteristicas do Empreandedor

« Formagho do empresndedor commer riscos calculados e motvagso empreandédora, crigtividade,
negeciRcan, iomada de decisao

UMIDADE 4 - Criacio 8 Gestao das Empresas

s Feramentas para 3 analise de viablidade: FOFA (mainz SWOT) 8CG, Pesqusa oa mercada. Mix |
de marketing (produio — preco — praga = promocac), Plano financesro

UMIDADE 5 - Financiamenios & Endividamentos, Outras Oportunidades: Parcerias, Incubadoras
Elc,

UMNIDADE & - Plano da Megbcios

METODOLOGIA DE ENSIND
" Auslas expositivas, ividadas praticas am grupe, |ogos empresaniais @ saulacao de empraendmenios

AVALIAGAO




A avallacao consistia &m um processe continuo levanda am consideragds as atvidedes raalizadas em
grupos ou indnedualimentes ao longe da disciphng, a2 avaliagbes etcntas ou praticas &iou producac de
reialarios Bcnicos, além da participagdo do alune em todas a5 atividades proposta am sala de 2ula

) aspacto scmatvo do desempenha da aluno sera verficado de acordo com o d=spasta no Regulamenta
da Organizacao Didatica do IFGE- Campus Sobeal

|
| BIBLIOGRAFIA BASICA

1 DOLABELA, Fernando. O segredo de Luisa: uma ideia, uma paixdo e um plano de negocios !
como nasce o empreendedor @ se cria uma empresa  Rio de Jansiro: Sexianta, 2002

s DORMELAS. | C A Empreendedorismao: translormando ideias em negocios. 4.ed Rio de
Janeira: Elsevier, 2072

3 HISRICH Ropert: PETERS, Mcnas! P. SHEPERD, Dean A Empreendedorismo, Ted. Parto Alagre:
Bookman, 2009

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

1. GESTAD empresarial: casos & conceitos de evolugao organizacional, S&o Paula, 5P Sarana,
2007 2B B

3 BOM AMGELD. Eduardo. Empreendedor corporative: a nova postura de quem faz & diferanca
Rio de Janeiro. Campus, 2003,

3 DEGEN, R. © Empreendedor — Empreender como opgie de carreira. 1 ed, 530 Paulor Pranticae
Hzll Brass, 2009

4 FARAH Osvalde Elias: CAVALCANTE, Marly, MARCONDES. Juliana Pessca. Orgs.
Empreendedorismo  estratégico: criacdo e gestdo de pequenas emprasas S50 Paukd
Cengagelearning, 2014

5 LOZINSKY, Sergio. Implementando empreendedorismo na sua empresa: experiéncias e ideias
para cﬁ;£1“ma organizagdo empreendedora (Intrapreneurship) Sao Paulo. M Booxs Bragilian
Editara, [

S—
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD
DISCIPLINA: METODOLOGIA DO TRABALHO CIENTIFICO

Codigo: STMICZE
Carga Hordria: 20 CH Tedrica: 20 CH Pratica: 00
Nimero de Créditos: 2

Cédigo pra-roquisita:

Semestre; 5"

HNivel: Graduagae

EMENTA

Ciéncia @ matodo cientifica. Tipos de pesquisas cientificas, Leitura, analise e interpretacae de texio.
Como realzar @ costa @ processamenio de dados. Como escrever um Relaloro, Como escrever @
desanvolver um Projeto, Goma escrever uma Monegrafia, Normas e estrutura dos ariges de relevancia
na area de Ciéncis & Tecnologia de Almentoa Mormas para apresentacio de trabaihos, Confiecer 2s
antidades inanciadoras de pesquisa brasilesras.

OBJETIVO

1. Ler, anshisar e inbarpretar {exdos académicos
2. Produzir textos centifices analisando dadas
3

Conhacsl a8 nomMmas & 0s procadimentas pars o desenvalvimeno de relatonos, monogialias, arbgos
& progetas.

—

PROGRAMA

UMIDADE 1 - Ciéncia & Método Cientifica:

= Conceito g divisla da ciéncis,

s Lonhecimenta clentifice = conheciments popular,
»  Import@ncia do méiodo pefa a cencia;

»  Metodo indulive & mélode dedutg,

= Conrcepgdo stual do métode cientifico.

UMIDADE 2 - Tipos de pesquisas cientiflcas.
#» Purs e apicagan

= Cuaniitativa e qualitativa,

e Descrifiva axperimental g sxploratorn,

+ Documenial e da campo;

»  Estudo decaso

UNIDADE 3 - Como realizar a coleta @ processamento de dados.
Tipos de dados,
AMostageam;
Irsminemanios de colsia de dados,
Fundamenios de estalistica descritiva,
Apresentagdo de resultados em tabelas e araficos
NIDADE 4 - Leitura analise e intarpretagho de texto.
Importéncia da beitura para o lrabatho cisntifico,
Tacnicas de leflura, andlise o inferpretagio de ledos
Resuma & lechamanto de textos

a @ ® Cwm & & = ®




82

| . UNIDADE 5 - Como escrever um Relatorio.
|« Apresentar as normas para realzacao de relaténo, segundo o Instihuin Federsl de Educaglo Cigncia
& Tecnglegia do Ceara.

UMNIDADE & - Cama escravar o dasanvolver um Projetd.
Praoblama. o gue pesguisar?

Hipatesas: coma direcionar 8 investigagio?

Ohjetves: para que pesquisar?

Matadeiogaa: como chegar a& conclusées?
Cronograma; &m quanto tampo?

Ceamenio: 8 qus custa?

UMIDADE 7 - Como escrever uma Monografia.
« Apreseniar 85 normas para realizagdo de monografia, eagundo o instituio Fadarad de Educatao
Cséncia e Tecnologia do Ceara
= Maormas pata escrita de artigos e principals madelos aplicados na area da ciéineia e tecnologia
Mormas para apresentacao de irabalhos
Elementaos do pre- fexdo
Elemantos do bexio;
Elsmenios do pds- texio
Confecsdn de “Banmer”

"R B W W

UNIDADE 8 - Normas para referenclas bibliograficas.
«  Conhecsr as normas dz ABNT para citacio e referdncias bibliograficas.
UNIDADE 3 - Conhecer as entidades financiadoras do pesquisa no Brasil

METODOLOGIA DE ENSING

Aula expositiva dialogada, Trabalho individual, Trabaiho em Grupe, Projeto; Semmano. Uso de Lousal
Slides; Apostias; Computader.

| AVALIAGAD

A @Gvasacao consisbira am um processo continue levando em consderaido as atividades realizadas, em
grupes ou indwidugiments. @0 longo da discipling, as avaliagbes escritas sfou pratas, alem da
participacio do alune em sala e aula,

O rendiments do aluno serd mensurado de acordo com o disposio no Reguiamenic da Organizagao
idatica desta instituigas

BIBLIOGRAFIA BASICA

1, CERVD, A Metodologia cientifica. Sa0 Paulo: Prantice Hall, 200%. 540 Pauio. Atlas, 2001
2. BASTOS. Cleverson Laite. Aprendendo a aprender: introdugio & metodologia cientifica. Z5. ed

Patropolis: Vozes. 2011, 712 p. 1ISBN §788532605863
3 AUIZ, Jofo Alvam. Metodologia clentifica: guia pars eficidncla nos estudos. 6 &d Sac Pauls
Adlzs, 2011 180 p |1SBN STEES224440823

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
1 MAGALHAES Gildo Introducho & Metodologla de Pesquisa: caminhos da eléncia e tecnologia
[5.1]: Atica, 288 [+ ISBN g7EAS0B0OTTTT. Disponivel am

<hitp:/fifca byd.digitalpages com briusers/publications/BTBBS08087TT7=

7. MATTAR, Joda Metodologia cientifica na era da informidtica. 3. ed. 580 Pauko: Sarane, H0oa. 308
p. ESBN S7RAS020844 7R

3 BOAVENTURA Edivaldo Machado. Metodologia da pesquisa: monografia, dissertagio, lese
S50 Paulo: Atlas, 2011, 180 p. Inchul Bibliografia Comentada. 1ISBN 9788522436072,

& MARCOMI Marina de Andrade. Metodoblogia do trabalho cientifico: procedimentos basicos,

uisa bibliografica, projeto e relatdrio, publicagdes e trabalhos cientificos. 7. ed S8 Paulo.

Aflag, 2008, 225 p. ISBN 9730522448784

5 GiL Antdnio Cares Como slaborar projetos de pesquisa 5 ed 53c Paulo Atias. 2070, 184 B,
ISBN O7BR522458233
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA — PUD

| BISCIPLINA: REDES DE COMUNICACAD

Codigo: STMIOIO
Carga Horaria Tetal: 40 HORAS CH Tedrica:30  CH Pratica: 10
Mimero de Crédilos: 2

Pré-requisitos; S7MICEE
Semestre 57

Mival: Graduagsn

EMEMNTA
Estrulura_ arguitetura e topologia de redes indusinais. Caracleristicas cos princips mogeios o8 redes
ndusiriais Protocolos de cemunicacds de redas industrisis. Tipas e redes exstentes. Redes Indusinais
de sensoras @ dispesitivoa, Gerenciamento & manutencao de redes Industrias
OBJETIVOD

1. Conhecer os conceitos fundameniass e hesrarquia de aplicacio de redes m_dm'lmia_
2, Gompreender a funcionabdade dos protocolos de comunicacsn das redes Indusiri@is,
i Conhecer redes indugiripis oars aplicaghes da H!.-l_l-l:l-m&l;-‘ﬁﬂ & controle,

4 Avalial @ comparar crticaments satemas gue utilizam esses p_rﬂlnu:duﬂ..

& Espacificar, analisar & manter redes de comunicagas industnaks

PROGRAMA

UNIDADE 1

s Arguitetura de Rades Industriais

« Toopologias de redes

s Bodels OS50

» Comparagio modelo §8! com protacela TCPAF

s Slstema de contrale cenirallzada

»  Sistema de controle distnbuido

s  Comparsgdoantre mestre x escrava

UNIDADE 2

¢ Conceitos de Transmissda Senal de Sanals

« Comparacdo entre transmissdo paralela x seral

s+  Modos de comunicagio serial

s Tipos de comunicag®o guanta o sentido do fuxs de dacos

# Classificacao das Inlerfaces seriais quants 8 referénoia

» Principals padrdes de intarface serinl (R5-222, RS54 E3-485 USH]

UNIDADE 3

#  Meios Flsicos de Transmissdo

» Partrancada

e Cabocoaxial

= Fibra oplica

s Transmissao sem fw

= Spresd spacinam

=  Modem

¢ TrensmissSo de dados sam fo de usa industns]

UMIDADE 4

=  Protocolos Industrials e Prediais

« Classificacdo das Redes de Comunicacio

s Fedas indusirals (Barramenis de campo — Fiebdbus)

MODBLIS




PROFIBLIS

CAN

Demais protocolos Fieldbus (DeviceMet, Lonworks, Hart, X-10)
Protocalos inkdustiiais baseados em Elhamet

METCDOLOGIA DE ENSING

Allas expostivas disloga. Atwoades praticas em isbosatorie, atraves de softwares {{DE & simuladar) &
harfware(Computadores, CLPs. guadros ce comando, & circuitos alatrg-gietrdnicos), wisando 0
desenyoivimants de apicecoes. As aulas praticas 12rd0 objativo de visualizar o8 protocolos estudados &
sy principio de fupclonaments nos processes industriais.

AVALIAGAD

A avalacio consistird @m um processo continuo levando em consideracic as atividades realizadas em

grupes ou individualmente ao longa da discipling, as avaliaghes escrias ou prabicas alou produgho de

relatdros teenicos, akm da pamcpacdo co aluno em lodes as atividades proposta em sala de avla. O

aspecta samativa do desempenta do alune sera verficado de acotdo com o disposto na Regulamanto da
Crganizagde Didatica do IFCE- Campus Sobral.

BIBLIOGRAFLA BASICA

1 ALBUGUEROLE, P U B, ALEXANDRIA A R. Redes Industriais. 2° EdwAo.Ensing Profissional
2009

2 OLSEN, D R., Redes de computadores, Curitiba, PR: Lo Técnico, 2010 120 p ISBN
G7BA5RI5AT142

1 TANEMBAUM, A 5 Redes de computadores. Rio ce Janeing, Fd: Eleeviar, 2003, 245 g 1SBM
S7HRS352 11855

_ BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
1 CHAPPELL, Laura: Farkas, Dan. Diagnosticando Redes: Cisco Internetwork Troubleshooting.
[51] Paarson, G504 &) iS8M gyaEa3514948 Dispan|ved 2

<http: fifce by digiaipages com briusersipubications/3788534614048>

2 REDES locais de computadores: protocolos de alto nivel e avaliagio de desempenho [ Josa
Antac Baltrdo Moura @ oulres. S50 Paulo: McGraw-Hill, 1968 446 p.

4, RAPPAPORT, Theodore 5. Comunicagbes sem flo: principlos e praticas - 27 edicdo, [S.L].
Pearson 432 p 15BN S7BBETHOS198S Disponivel i,
<hitpiifoe bvd digitalpages.com briusers/publications/8TEASTE05 1265

4 YOUNG. Paul H Técnicas de Comunicacdo Eletrdnica - 5° edigho. [S 1] Pearson 890 p. 15BN
STARGTEOS0480 Daganivel am
<hitp /fifoe bvd digiaipages.com briusers/publications/ 87885 TEOS0490>

5 HERSENT, Civer Guide, David Petl Jean-Fiere, Telefonia IP: comunicagdo multimidia baseada
em  pacotes, (51] Peargon, 478 p ISBM  S7BBSBOEISCET Disponivel &M
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

DISCIPLINA: TECNOLOGIA DA SOLDAGEM

TCodigo: 5 ThI 031

| Carga Horaria Total: 80 HORAS CH Tedrica; 40h CH Pratica: 20 h
Namero de Créditos: 2

Pré-requisitos: STMIO14

Bemestra; 5°

~ Nivel: Graduac3o

EMENTA

introducao 2 techalngiad da soidagem; melailurgs da scidageam, introdugan 80s Processos Convencknas &

ndé0 convencionais de soidagem; distorgBo & ftensdes residuais, dafefos em soldagem inspedac e
guakdads,

| OBJETIVO

Conhecer o8 processos de saldagem
Entender o compartamento metakirgico no processc de soldagem

Conhecar as caracteristicas metalurgicas do cordo de solda.

Conhecer os procedimantos de praparacio, execucdo e finalzacio da soldagem
Irferpretar sduaches problamas envelvendo proceseos de soldagem

Raconhecer danos e falhas inerentés ans processos de soldagem propondo sclughes
Canhecer documentos técnicos utilizados nas alividades de soldagem

= O L e L3 R —

' PROGRAMA

UNIDADE 1 -Ciassificagao do Processos de Soldagem;

LUNIDADE 2 - Aspecto de Beguranca na Soldagem;

UNIDADE 3 - Introdugdo acs Processo Oxiacetilénico de Soldsgem e Corte;
UNIDADE 4 - Brasagem & Soldabrasagem,

LIMIDADE 5 - Soldagem Por Resisténcia Elétrica;

UNIDADE & - Soldagem Por Eletrodo Revestido,

UNIDADE T - Soldagem Mig/Mag;

UNIDADE B - Soldagem Tig;

UNIDADE 3 - Soidagem Arco Submerso ¢ Plasma;

UNIDADE 10 - Processos Nao Convenclonals de Soldagem: Eletroescoria, Exploséo, Ultra Som,
Faixe de Elétrons, Atrito, Difusao,

UMIDADE 11 - Intraducio & Matalurgia da Soldagem;

«  Transferénecia de calor na scidagem; solidficacdo na poga defusdo, regides da solda elaitos
macanices & metalirgicos em agos carbanolligades devido ao ciclotérmico da saldagem,

UNIDADE 12- Descontinuidades na Solda; Qualidade da Solda;

UNIDADE 13 - Planajamento do Baldagaem;

| UMIDADE 14~ Inspegio de Soldas & Avallagao de Defeitos em Soldas.




a7

METODOLOGIA DE ENSING

Aulas expositivas com recursos dudio visuais, Estudo de C3s0E - Formatacso de grupos de esiudo
Trapalhos praticas de planejamento de soldagem/inspecio

AVALIAGAO

A avallacdo consistirg em om processo contineo [evando em considaracdo as atwdades realizadas em
grupes ou Indhvidualmente so ongo da discipling, por mea g8 relgitring focados nas. . prabicas
laboratariass , além da parhepacds do aluns am todas as stvidades proposta am sala de auia. O-aspetio
somatve do desempenha do aluno sera verlficado de acordo com o disposte ne Regulaments da
Organizacas Didatica do IFCE- Campus Sobral

BIBLIOGRAFIA BASICA

1 MODENES|, Paula Josa: MARGUES, Paulo Vilani BRACARENSE, Alexandre Queiraz, Soldagem-
fundamentos e tecnologia, Ediora UFMG, 2005

3 AWAINER Emilio; BRANDI, Sérgio D. MELLO Fibie DH Soldagem: processos @
metalurgia. Edtara Edgard Blicher, S0 Paule, 1985

3 REIS Ruhan Pable Fundamentos @ pritica da soldagem a plasma Ediora Artliber, Séa
Pauio, 2007

BIBLIDGRAFIA COMPLEMENTAR

1 BCOTTL Americo,, PONOMAREY, Viedimir Soldagem MIG/MAG - Melhor Entendimento, Melhor
Desempenho, Editora Atliber. 30 Paulc 2008

2 VEIGA, Emilic. Soldagem de Manutencio. Editora Giobus 3ac Faulo, 2011

3 CALLISTER JUNIOR Wiliam D. Ciéncia @ Engenharia de Materiais - Uma introdugdo, Ediora
LTC, Rio da Janeiro, #0132,

4 CHIAVERINL Vicenti Tecnologia Mecénica - Processos de Fabricagho e Tratamantos. Editora
McGraw-Hill, 530 Paulo, 1983,

£ STEWART. J. P. Manual dwnl&adm Ajustador, 530 Paulo: Editora Hemus

.
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 PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD
DISCIPLINA: ACIONAMENTCO DE MAQUINAS ELETRICAS |
Cadigo: STMIO3

Carga Horaria Total: 60 HORAS CH Tedrica: 40 CH Pratica: 20
| Hidmers de Craditos: 3

Pré-requisitos: STMICZE, STMIO22

Semestre: 5"

Mival: Graduacio

EMENTA

Maouinas de comeme coniinug: Anakse em estado permanente & nogles sobre estado trangitono,
Cnnversores Elstrinicos para Motores GG Estabilzagiods Velocikdade ede Torgue; Matoras de Passo;
Conversores Elstronicos para Motores da PassoMotores CC sem ascova (Brishiess com farma ce onda
da FMM Induzida tropezoidal) Mocdes de Campo Giante: Matores Sincronas Trfasicos com Imas
Parmanentes (forma de onda da FMMmduzida senoidal). Inversores trifbsicos para o scionamento de

motoras Som IMa parmanants

CHJETIVO

Bimzcrever o funcionameants das magquinss eSlcas;

Raconheces o8 principais componentes das mAaguinas adncas & Jescrever suas fungies,

Anafisar o componameants das MAauinas $ericas em varnos regimes de 0peragan;

Calcular paramatros relativos 8s maquinas alétncas:

Exacutar antaios am maquinas ssicas,

Conhecer of prnclgias fundamentsis; principios caracieristicos de funcignamento; aphcacies

vantagens & desvantagens: Importancia de funcionamenio, componameno, limiactes & a

pspecdicacdo corrata dog motores eléincos de cormerid confinus;

7 Conhecer 95 principios de funcionamenta des conversores sletrdnicos aplicados no conrole de
veloodade e de forgue nos molores de cormanta sontinue

8. Conhscer o principio de funcionamanto de mofores de passo @ d@ S8UE CONVETROMES Eletronicos
[vantegens, desvantagens & aphcaghes),

8, Propiciar nogdes sobre o acsonamento de motores CC sem escova (Brushless),

10, Propiciar nogdes sobre matores Sincronos Trifasicos com Imis Permanentes.

R o R

PROGRAMA
UMNIDADE 1 - Motores de caorrente continua

+ Elsfromagnetismo aplicado ags mofores oo (revisSo direcionada), desciicdo do principe de
funcicnaments equacho fundamental do conjugado, reversibiidade das magquinas de corrante
continua, velockdads em funclo da foem e do fluge. antificagio dos detalhes construtivos. reagds
g0 induzido @ comutacdo. Identificacdo & compreensdo dos tipos de axthacao funcionamento dos
matares de comente continua 8 vazio & com carga, Descrever a3 caracterishcas de conjugado e
velocidade nos motores o com exciacdo independents, shunt, séde e composte. Rendimanto em
molores ¢ perdas elélricas & macdnicas, ensaos para levantamentc das caraciesisticas de
funcisrameants a8 vario e com carga. Especificar motoras co @ analsar @3 curvas nos catalogos 0os
fabricantes.

UNIDADE 2 - Conversores Eletronicos para Maotores CC

s Circuilos ausiiares das chaves sletrarcas (MOSFETs e IGBTs) Circultos de comands Saolados ou

{ nfo. circuitas snubbers; Técnica de modulagac PYWM; Ponta H transistorizads (MOSFET e 1GBT): |




LUMIDADE 3 - Contrale de Velocidada

« Cantrole de tensio de srmadura; Matodas tradicionais, corversores eletrbnicos & acienamento em
qualre fquadrantes. Frenagerm, (renagem regenerativa (ligica & circuitos); Cperaghe com conjugads
constante;

« Dinamica da Maquina CC: Equagdies dindmicas @ simuiacao (extracao de pardmetros dos manuais
dos fabricantes), Sensores utiizados no confrole de motores. Taco-geradores, encodes, pk-UDS
sensar Hall, shunts & TCa.

UNIDADE 4 - Motores de Passo

s Classificacdc de Motores de Passo (m@ permanente, hibrde e relutincia variavel Modos de
exritache cos molores de passo. Conversores Eletrdnicos: Conversores em ponta # em excitagao
Bipolar

« Ressoninca, instabildaces & perda de passo; Circullos para manutencio de torgue & mitigacso da
perda de passo; Caractersiicas pars especificacio de motares de passo.

UNIDADE & - Motores com lmd Permanente (Brushiesse Sincrong Trifasice)

«  Aspectos construtvos de motores CC sem ascava (Brushless), Motores CC sem ascova {Brushisss
com forma de onda da FMM induzida trapezoidal). Aclenamento dos matores Brushless: Aspectos
canstrutives de motores sincranoe tfgsicos com imas permanentes; Mofores sincroncs trifasicos
cam imas permanentes (forma de onda da FMM Induzida senoidal), Nocdes de campo girants. de
conjugado constante & de rendimenie em motores sincronos frfdscos de ma parmanents
Desmagnelizes®o dos mofores com im3 permanante; Azisnarments de molores S0 IMA pEManents
{Serve Drivers); Frenagem [motor atuands como gerador)  circuites de protecas,

METODOLOGIA DE ENSING

Aulzs exposdivas com carster dislagico. Como recurscs didaticos, poderBo ser utilizados o fuEdro
tranca, o projtor de glides, circuitos comerciais (places de equiparnentos comerciais qua utilizam o
eiteuitn am eatudo), dertra outros Atividades praticas em labaratono, visando o projelo. & simulacao & a
moniagem da conversores pada o acionamento da molores. Sendo ulifzados equipamentas da medida
ra analise dos gbtidos & para vahdagso das proposia

AVALIAGAO

A avaliagi0 comsistira em um processo cantinuo, levando em considerscio g5 athvidades realizadas em
grupos ou indwidusimente a0 fongo da discipling, as avaliaghes escritas ou praficas elou produgao de
retatéarios icnicos, além da participagdo do aluno am todas as atnvidades proposta em sala de aula

& desempenha do &uno sera verificadode acordo com o disposio no Fegulamento  da

Organizacaclidatica de IFCE- Campus Scbral, sendo definido um valor guantiativo referents a este
desempenho.

 BIBLIOGRAFIA BASICA

1. MOHAN, Ned, Magquinas alétricas & acionamentos: cursa intredutério. Ric de Janeire, RJ- LTC,

2015,239 p. ISBN 97BES21627623.

7 DEL TORO. Vincert Fundamentos de maquinas elétricas. Rio de Janero, RJ. LTC, 2008, 550 p
ISBMN 9735521611844

3 HART, DANIEL W Eletrénica de Poténcla — Andlise e Projetos de Clrcultos. 12 Ed., MeGraw-Hil,
ISBN: 57-8B580550-45-0, 2012

BIBLICGRAFIA COMPLEMENTAR
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. FITZGERALD, A E Maguinas elétricas: com Introducio a eletrdnica de poténcia 8. ed Porto
Alegre, RE: Bockman, 2006, 548 p, M5BM 978855003 1047,

MASCIMENTO JUNIOR, Geraido Carvalho do. Maquinas elétricas: teoria & ensaios. 2. &d. 580

Pauln: Enca, 2008 2680 p ISBN B7EES36501260

KOSOW, Iving L Maguinas elétricas e transformadores 15 »d. 530 Paule: Globo, 2005, 867 p

ISEM 3525002305

SIMOME, Giko Aluisia Maquinas de corrente continua: teoria @ exercicios. S3o Pauls Enca,

2000, 325 p, ISBN BET 1946014

MACIEL. Ednilson Scares. Miquinas elétricas. Curitba, FR. Base Editonal 2010 180 p. 1SBN

ATARSTLNSEES2.

Coordenadoria Técnico-
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

i
| DISCIPLINA: SISTEMAS DE CONTROLE
|

"Cadigo: 3TMI035
|
Carga Hordrta Total, 50 HORAS GH Tedrica: 20 CH Pratica: 20

Mimero de Crédilos: 2
Pré-requisitos: STMIDZS

Semesire: 5°
Mivel: Graduacao

EMENTA

Moches basicas de sistemas em Matha Fechada Aplicacdo de Transformada de Laplace & Modelagem
Matematica de ssiemsaa Andlise de Sistemas em Malha fechada com Controladores PID Utiizacsa do
métodn do lugar das ralzes @ matodo de resposta em frequéncia Andlise oe critenos de estabilidade & |
implementacio de controladoras PID em sistermnas no MATLAB,

| OBJETIVO

1. Conhecer a caraclenzar doearsns sistemas de confroles de protassos industnas

2. Caracterizar skstemas de controles de processos ndustrias bem Como conhecer o5 diversos tpos de
sistama de controle analdgico

%, Conhecer e analisar sistemas compensadores
| 4. Analiser respostas transidrias de sislemas @ diagramas de bocos de sistemas de canirole

FROGRAMS

UMIDADE 1 - Introdugao
» Apresentacio do curso s guaks seus objatvos.
= Discussda do Plang de ERging
UMNIDADE 2 - Sistemas de controle: definigbes e geberalidades
Sistemas definigdes a generalidades
O modelos: modelo fisico & matematico
Sistemas de interesse do curso = Classificacio
Sisiemas de controle com realimentacao
Representacio por diagramas de blosos
Associacdo de Capacitores/indulores
Simutsche no Matiab
Exercicios
HIDADE 3 = Modelagem & analogia
Listemas analogos
Simigmas slatricos
Dualidade entre circuilos slétnicos
Analopgia entra sistemas Elétricos a mecdnicos
Sisternas elefromacancos
Simulacino analdgica com amplificadores operacionais
Exercicios

E& &« &« s » = »
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DADE 4 — Transformada de Laplace
Definicio
Progriedades
Tranzsformads fnwarsa
Seluca0 de equantes diferencials
Simulacao em Matlab
Exercicios

DADE § - Fungio de Transferéncia
Definicdo da fungdo de iransferéncia
Definicbes adicionais — polos & faros
Fropriedades ds funcia de transfardncia
Formas normais da funcdo de transferéneia
Simukacio em Matlab

Exercicaos

UNIDADE & ~ Diagrama de Blocos

Ciagrama de béocos
Fapraseniacdo de um sisiema por mexo e diagramas de blocos
Fedugdes basicas
Exemplos de reducin de disgramas
Simulagdo sm Matlab — Simulink
Exercicios
DADE 7 - Resposta Dindmica dos Sistemnas Lineares
Generalidades
Nocdes de astabiidads
Sislemas da pamaire codem
Sistemas de eagunda ordem & classiflicacao
Sistermas subamortecidos, cricamente amortecitlo B superamortacido
Sistarnas de teroeda ordem
Simulegao de sistemas em Matlab
Exercicio
DADE 8 — Realimentagas
Efedn da reabmentacdo em sistemas de primara ordem
Efeita da reaimentagdo em sistemas de segunda ardam
Realimentagda am sisiamas de contrale
Tipos da sEiamas
Effty sStAcondn & &mo aluante
Simuiacdo em Mailab
Exercicing
DADE § — Método do lugar das raizes
O matoda do lugar das raizes (LR
Prancipios do matcdo ¢& LR
Regras basicas
Rafinamanic & calibracao
Anakse palo dizgrama do LR
Simulacido do meiocda em Matlash
Exercicios

DADE 10 — Método de resposta em fregléncia, determinagio do ganho, correlagdo entre
resposta transkente e resposta em fregléncia

Método de Bode

Determmacio da frequéncia de cruzameanto
Margam de ganhs & de fase

Auste 2 refinamenta — Matodo K

Simulacho de sistemas am Matlab
Exercicios

UNIDADE 11 - Implementagio de controladores PID aplicados a conversores em PSim/PSpice
MATLAB

Jd
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| METODOLOGIA DE ENSIND

A auls sara exposidiva-dialégica, em que se fard uso de debates, entre aulros. Como recursas, poderda
sar ulilidadas o gquadro branco, o projelor de slides, circuitocs comenciais (placas de eguipamentos
coOmerciais gue utifizem o circuis em estudo), dentre outros.

Atividades praticas em laboratoro, sempre apos o término dos fopicos estudades, Oa resultades serBo
apreseniados em safa no intuto de dversicar ¢ conhecmenio, por meio dos diferentes resultados
cbtidos. Serd ulilzade o software Matlab,

Avnmﬂu

i b e ol L e

Organizagde Didabea = ROD, do IFCE, A avaliacaoc tera carater !ﬁ::umatm visando a0 acompanharmenio
permanenie do aluno. Desta forma, serdo usados insirumentos & técnicas diversificadas de avaliacho
levando em consideragdo as alividades realizadas am grupos ou individuaimente ao longo da discepling,
deixando sampre claras 08 seus objetvos @ critérios.
Alguns Crilerios a sersm avaliados
- Grad de participacic do slino em atividades que exijam producio individual 8 em equipe;
- Planefamenla, organizacdo, coerdncia de iddias o clarezs na elaboragio de trabaihos escrtos ou
destinados & demonstragao do dominio dos conhecimentss iecnco-pedagadgcos & clentificas adquindas,
- Desempenho cognitheo:

Erlill'ﬂdudu uu usn de mcurses diversficados,

T

BIBLIOGRAFIA BASICA

1. KATSUHIKS, O. Engenharia de Controle Moderno 5% ed. 530 Pauls: Editora Prantica Hall 2003
| 2. DORF, R C., BISHZP, R H, Sistemas de Controle Modernos 11° ad. 530 Pauia, Eddsa LTC,
200w
[ 3. BOLTON, W. Engeanharia de Controle, 1" ad. 530 Paulks; Editara Makron Books 1385

! BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

mm P, LECNARDI, F . Controle Essencial, 2 e 580 Paulo. Edilora Pearson 2014,

Anidrio Carks Zambroni de Souzs et &l Projetos, simulagdes & axperidncias de laboratorio em
sistemas de controle. Rio de Janeiro Interciéncia, 2014 ISBN S78R571933451 Dusgonivel em;
<hitpifce vl digitalpages com briusers/publications/STRAST 193349 1/pages! 1>

3 ALBUGUERCQUE, Pedro Urbamo Braga de. Redes industrizis; aplicacdes em sistemas digitais de
controle distribuldo. 2. 8d. 530 Pauls: Ensino Profissional, 2003 258 p. ISBN 9788585823116

& LOPEZ Ricarda Aldaos. Sistemas de redes para controle e automagio Rio de Janeiro: Book
Express, 2000 276 p. ['SON 8288840443

5 ROSARKD. JoSo Mauricio Principlos de meacatrénica 530 Paula! Pearson Preabee Hall, 2008, 358
p. |SBN BTBESTECE0TO0 ,-’ﬂ

J

Goordenadgy' do Curso l:.‘nnrd-nmdu_ﬂl Técnlco-Pedagogico
RafaglVIior & 5““‘ Mearia Adgang da Sihva Manteim
s Ferai 0 oo Pedagega

I:!mlﬂ Gokeal [FCE < Campus de Sodral




04

PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

| DISCIPLINA: Sistemas Hidraullcos & Preumaticas
Cadigo: STMID3S o

Carga Hordria Totak 50 HORAS CH Teérica: 20  CH Pratica: 40
Mimero de Créditos: 3

Pré-requisitos: STMIOT

Semestre: 3"

Nivel: Graduacso

EMENTA

Maios da lransmiaséo e fontes de energia pneumatica e hidraubics e seus componenies. Walvuias @
slyadores preumations e hidraulicos, Citeuitos pnaumaticos & hdraulicos bascos, Projetos de circuflos
pneumaticos & hidraulicos utiizando os metodas infuitvg, cascala e cadeia eslaconaria, Circuilos
alatrepneumaticos 2 eletrohidraubcos ulllizando GLP,

OBJETIVO

ldentificar equipamentos pnaumaticos & Rraushoos,
Interpretar circuitos preumalicos & hidraubicos .
Dar manutensdo em equipamentos pneumaticos, hdrdulicos, elstropreumaticos e eetiohidraulicos

Projetar @ instalar circuilns pneumaticos @ higriulicos, sletropneumaticos &  sletronidraulicos
utdizanda CLP

P

PROGRAMA

UNIDADE 1 - Pneumatica

» Introducho - histdrico da preumnatica, Campos dé aplicagad d¢ Nidraulica & pneumsiics, vantagens &
desvantagsns;

» Propriedades fisicas & caracteristicas do ar aimosfénco, pnncipo de Pascal, Unidades de medidas
de presssa;
Compressames - Classilicacso, caractersticas, mélodoes de regulagem. aplcaches & smbolagia,
Equipamenios de tralaments do ar comprmido - Fitros, drencs, resfriadores secadores @
lubrificadores:, tipos, aplicactes @ simbologia,

»  Roservatorios de fluide preumaticos —tipos, Componentes, aspectod construtivos & sIMGaloga,

s Aluadores pneumalicos — Tipos, aspactos consinavos, caractaristicas. aplicacbes, controle da
yelocidade, caiculos de forga & consumin de ar, simboloois;

s Vakuias Preumalicas de controle direcional — Tipos, aspectos construtivos, fungdes, n® de vias e
posicdes, acicnamento & relorno, simboiogia;

s \ahwulas Pneumaticas de bloqueio — Tipos, aspectos construtvves, funcdes e simbologias,

s Walvulas Preumatcas de controla de fluxo - Tipos, aspectos construtivos, fungdas @ simboiogias;

« \alvilas Prewmaticas de requisgem de pressho - Fungles. tipos, aspectos construlives, aplicaches
3 simbalogia,

s Circuitos pneumaticos — Aplicacdes, esirulura, comandos basicos - Pratica de laboratorio

UNIDADE 2 - Eletropneumatica

s Circuttos slefropneumiaticos — Aplicacdes, sstutura, comandcos basicos, circudos combinacicnals,
circuitos sequenciais temporizados, técnica de circuitos por métode infuitivg, cascata e cadeis
eslacicndna - Pralica de [aboratdrio;
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UNIDADE 3 - Hidraulica

Fluickss hidraulices — Fungdes, propnedades & caracteristicas, tipos e aplkcacbes;

Reservatorics de fluido nidréulice - Tipos, componeates, aspectos construtivos & simbologey

Mangueiras, tvbulacles & acessdrios hidrdulicos.

Fifiras hidrdulicos - Tipos, aspectos construtives, aphcagdo e simbologia;

Bombas hidrauficas - Tipos, caracterslicas, aplicagbes & smbologia

Atuadores hidrduficos - Tipos consirufivos caracteristicas, splicagbes, controle de velocidade,

calculos de forca & congume de ddeo, smbclogia;

Vateulas Hidrauliess de conireie diresanal = Tipop consirutves, fungdes, n* Je vas g posicoes,

acionamanto a ratarma, simbalagia;

Valvuias Hidravlicas de retencdo = Tipes construfives, fungdes & simbologias

Valvulas Hidraulicas de controfe g2 fluxo — Tipos construtivos, fungdes & simbclogias;

Vahulas Hidraulicas de controbe de pressda - Fungdes, tioes, splicasdes e sambologia,

Senovalvuias e valvuias proporcicnais hidrdulicas — principios, tipos de acioramentos, aplicagdes @

simbologia;

«  Acumuladores hidraulicos — Tipos, sspectos construbves. aplicacis e amnbologes;

«  Circuttes hidriwlicos — Aplicagbes, sstrulura, comandos basicos - Pratica de laboratono;

UMIDADE 4 - Eletrohidraulica

s Circutts sletrobidraulicos — Aplicactes, estruturs, comandos basicos, Tacnica o8 circeios por
metods irfullive, cagcata e cadela estackonaria - Pratica de laboratong,

UNIDADE 5 - Circuitos Pneumiticos e hidraulicos acionados por CLP ~ Pratica de laboratério

METODOLOGIA DE ENSING

[ Aukas 1eOricas exposivas, com a ulikeacho de quadro branco, notas de aula & recursos audovisuais com
| gimuladores e mullimidia; Aulas praticas de laboratério utilizando bancadas de Pneaumatica & Hidraulca,

AVALIAGAD

A avakagdo consishrd em um Erocesso continue evando em congideracdo as alividades realzadas em
grupos ou individuaimenta a0 longo da disciplina. por meio de relaldros focados nas  peaticas
taboratorais | akem da participacao do aluno em lodas as atividades proposta em sala de aula. O aspacto
somative do desempenho do aluno seed verfficedo de acordo com o dispests no Regulamento da
Organizacio Didatica do IFCE- Campus Sabral.

BIBLIDGRAFIA BASICA

1. FIALHO Arvello Bustamanie Automagao Preumatica: projetos, Dimensionamento e analise de
circuitos, 7" Edicio, Edicra Erica. ISBN 5?335?194951-‘4

2. FIALHO, Asivetts Buslamanie Automagdo hidraulica: projetos, Dimensionamento e andlise de
circuitos, 6 Ediclo, Editora Enca, 15BN 9788571948971

1. LELUDAK, Jorge Assade Acionamentos eletropneumaticos. Curifiba: Base Eddorial, 2090 178 p.
iISEN STRASTI0E5T13

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

{ GECREGEMNI, Marceln Autom .'Lu-apﬁr::d.. desericdo & mplementacdo de sisteman sedqlentals |
tom PLCs /4. ed S&o Paulo: Erca. 2003 236p |SBN 8571047244,

| 2. BONACORSO, Melson Gauze, NOLL, Vaidir, *Automagio Eletropneumatica’, Sio Pauio: Erica,

1997

| 3 FRANCHI, Claitton Moro. Controladores ldgicos programaveis ; sistemas discretos. 2° Ed 530
Paulo - Erica, 2009 352p. ISBN 9788538501334

4. SANTOS, Winderson Eugénic dos. Controladores logicos programibvels (CLPs). Curiiba | Base
Editorial, 2010, 1680p. |SBN 9788573055737

5 FESTO, Introdugdo a controladoses loghcos programaveds. 53c Paulo - FEETO. 155p

Coordenadoria Técnicos
Pedagbgico

Waria Alteme da Sdva Modieim
Pedagoge
IFCE - Campiis dn Sabral
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FROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

OISCIPLINA: Robdtica |
|

| Cadigo: STMICTE

Carga Horaria Total: 60 HORAS CH Tedrica: 20  CH Pratica: 40
Nimero de Créditos: 3

Pri-requisitos: STMIO2E

Semestra: 5°

Nivel: Graduagao

EMENTA

|derdificar s principais tipos de robds ewisientes, Compreender og concedos basicos dos robos
maniputadores indusimais. |dentificar aspecios conslrulnvos dos manipuladores robaticos. Comprasnder o5
principioa técnicos de montagem @ configuracio dos robda manipuladores industnais, come fambsm
fornas de programacan.

QBJETIVOD

identificar og principais lipos da mampuladores indusinss existenies;

1
2. Compreender og principios da manipulacdo rabdlca & A sua lundameantagio tecrica.
3. Compreender o5 conceitos para anrabse de desempenho; capacidade @ pracisdo de um sistems
robdtico,
4, Realizar programacio de robis manipuladorss,
PROGRAMA

UNICADE 1 - Intredugdo
i Concatbos
#  Histanoo
# Classificacio
& Hobos Méavein
» Rpobde Fixcs
= PAplicagies
UNIDADE Z - Aspectos Construtives de Manipuladores Roboticos
Robds Industriaia
Jurdas Roboticas
Tipos da Juntas
Graus de Libardade
Clasaficacdo de Manpuladores Bodaticas
Estrutura Cinematica
Geomeina do Hobd
Sensores
dcianamanta @ Confrola
Efetusdores
MIDADE 3 - Introdugido a Modelagem Cinematica
Sistemas de Referénca
Bistermas de Coardenadas Ltilizados em Celulds Robotzadas
Modslo Geomeéinco
Riobd Elemeantar = Péndula Simples
Robt com does Graus de Liberdades — Péndule Dupla

g o8 & & 8 D@8 m 8 @ § B & ¥ ®m @
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UNIDADE 4 - Introduga a Geragio de Trajetorias
*  Arguitetura de Conirele s Geraglo de Movimentos de um Rabs
= Confrole de Trajetarias
s Controle Ponto-a-Ponta (FTF)
= Controle por Trajetdria Conlinua
UNIDADE 5 - Andlise de Desempenho, Capacidade @ Precisdo
o Crtenos Utilizados na Selegdo de Robds

»  Precigioe Repstioilidads

Caracieristicas de Desarmpanha

UNIDADE & - Programagac de Robds Industriais

Introdugdo
Frogramagds os Tarefas em Robds Industnais

* Programagso de Robds Industriais

s Painsl de Acionemeants & Controls

s Méiodos de Programacio de Robds Industriais
o - Linguagem de Programacio de Robds
o Programacan Offdine de Rebds Industriaes
»  Praticas de Programacio
; METODOLOGIA DE ENSING

| Auias eoncas expogilivas. com 3 uilizacio de guadro branco, natas de aula & recurses awdiocviswals oom

| sinuladonss 8 mullimidia. Aules praticas de [aberatdrie wWifzando Bancada de Robatica,
AVALIACAD

| A avaliaglo consistira am um processo continug levando em consideracdo as atividades regizzdas em
L arupos oU indivduaimenie ao longo da diseipling, por mele de reistdrios focados nas  praticas
| laboratorials | além da participagdo do aluno em lodas as atividades proposta em sala de sula O sspecia
| somativa do desempeanho do aluno sera verificade de acorde com o disposto no Regulamenta da

i Dreanzacan Dedatica do IFCE- Campus Sobral
BIBLIOGRAFIA BASICA

1

2
3

BOLDRINI, José Luiz. Algebra linear. 3* edicio, 530 Paulo; Editora Harper & Row do Brasl, 1880
ISBN 8525402022

SIEGWART. Rofand Introduction 1o autonomous moblle robots 2 =d  Cambridge,
Massachusalis. Massachusetts [nstitute of Technology, 2011, 453 ¢ ISEN S7TR0262015386

BOLTON, Wilkam, Mecatrdnica: uma abordagem multidisciplinar. 4. ed Porto Alagre: Bookman,
2070664 p |SBN STRESSTTROGSTT

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

1

SILVA. Alessandro oe Sousa, Tecnologla dos sensores aplicados a robotica Industrial, 2008, 23
L TCC (Graduacio) Tecnologia em Macatrénica Indusinal - Centra Federal de Educacio Tecnoiogical
Campus Fartaleza, Fostaleza 2008 Desponivel arm;
<hibligteca: ifoe edu befindex aspToodigo_sophia=40042>

Craig. John J Introduction to robotics: mechanics and control 2Znd ed. 1988 Addisan-
Waslay ISBN 0-201-09526-8

CRAIG, John J. Robdtica [S1] Pearssn 355 p. ISBM STBE581431204 Diaponivel am
<htip.iifce B3 digdaipages com brfusers/publieations/97R8581431284>. Acesso em: © fev. 2018
THOMAZINI, Caniel, Sensores industriais: fundamentos e aplicacdes, 5. ed. 530 Paula: Erdea 7008, 222
i [SBM 9783536500713

MORTON, Robart L Cinemdtica & dindmica dos mecanismos. Porto Alegres AMGH, 2010 800 p. 158N
GTEESHII08191.

Coordenadoria Técnica-
Pedagogico

Mira Akdane da Silva Montein
Pedugiga
IFGE « Campes de Sobial
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§* SEMESTRE

PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA — PUD
DISCIPLINA: LIBRAS I
Cadigo: SLFIS 035

Carga Horana: 40 CH Tedrea: 40 CH Pratiea: 0
Momero de Crédios: 2

Codigo pré-requisio

Semestra o

Mivel: Gradusgsa

| EMENTA

Fundamenios histaricos culluras e LIBRAS & suas relagdes com a educacdo dos surdos. Parbmetros e
tragos linguisticos de LIBRAS Culiura e identidades surdas. Alfabeto datilcldgco. Expresades nao
manuats. Use do espaco. Classificadores. Mocabuldro de LIBRAS em contextos dnaersas. Dislogos em

lingua o sinais |
OBJETIVOS

Entender o3 fundamantos da Lingua Brasileira de Sinais

Conhecer o5 parametnos kngulsticos de LIBRAS

Caraclerzar & cultura dos sujedos surdas

Compreander ot fundameantos da linguistica na Lingua Bragieira de Sinas
| Dislogar am LIBRAS,

 PROGRAMA '

UNIDADE 1 - A Lingua de Sinais e a constitui¢do linguistica do sujeito surdo.
UNIDADE 2 - Hogbes de fonologia & morfologla de Libras..
UNIDADE 3 - Nogdes de morfossintaxe.
UNIDADE 4 - Noges de variagio linguistica,

METODOLOGIA DE ENSINO

Exposicdo do conteudos gerals & especificos, em sala Dindmica em sinais. Grupos de tabalho 8
_Bprasantacde am Libras,

AVALIACAD

A avahacac cansistird em um processo continue levande em consaderacao as alvidades. reslizadas em
| grupos ou indhsdusimentes ao longo da discipling, por mesd de relatorios focados nas  pranicas
labaratoriais | além da padicipaclo do aluno &m iodas as stividades proposta em sala de aula. O aspecto
somativa do desempecho do alunc sera verficade de acordo com o disposta no Regulamanto da
Crpanzacio Didatca do (FCE- Campus Soorat.

| BIBLIOGRAFIA BASICA

1. 1 GESSER, Audrel O Ouvinte 8 a surdez; sobre snsinar e aprender a libras. 530 Paulo: Farabola
adiarial, 2042187 p. (Estrategias de Ensing; 35). 15BN ATBERTI340605,
72 7 OUADROS. Ronice Miller de. KARNCGPP, Lodenir Backer. Lingua de sinals brasileira: estudos
linglisticos. Porto Alegre: Artmed, 2007. 221 p. ISBN 9783538303085
1. 3 FERREIRA Lucnda Por uma gramatica de linguas de sinais 2 ed Rio e Janeiro: Tempo
Bragilaira, 2010, 273 p |SBN 5783528200850

| BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
L
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CAPOVILLA Famands César RAPHAEL Walkina Uiare. Enciciopedia da lingua de sinais |
hrasileira: o mundo do surdo em libras: artes e cultura, esportes & lazer. Sdc Paulo; Ecusp.
2011 827 p, 1SEN 9788531408456,

PEREIRA. Maria Cristina da Cunha (org.). Libras: conhacimenta alem dos sinais |5.1] Pearsco,
148 p ISEM "JTEEE-'{EDEBTEE Dispanivel T
t*ﬂ!p'ffdta.bvﬁ.ﬁgitalﬁgaﬂ.cm.bﬁu:sa’s-fpuhﬂtﬂlﬂns.fﬂ?ﬂﬂﬁ?ﬂﬂﬁﬂ?ﬂﬁb

ORGANIZADOR RAFAEL DIAS SILVA Lingua brasieira de sinais libras. [S1] Pearsen. 213 p.
iS8N GTBARAI0IGTIS Disponival T
<hitp-/lilza by digiaipages. com briusers/punlications/8TBES430157 33>

CAPOVILLA, Fermando César RAPHAEL, Walkina Duarte, MAURICIO, Aline Cristing L, Novo Deit-
libras: dicionarie enclclopédico ilustrado trilingue da fingua de sinais brasileira, bassado am
linguistica & neuraciéncias cognitivas. a0 Paulo: Edusp, 215 1401 p ISEM 9785531414336
ALMEIDA Elizsbath Crepaldi dz et al Atividades Hustradas em sinais da libras. 2 ed. Rio da
Janeiro. Revinter, 2013, 241 p_ il ISBN 0788537206548

Coordenadaoria Téenlco-
Pedagbgico

Mara Adena da Siva banteiro
PRriagope
IECE - Campis de Sobsal
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PROGRAMA DE UNIDADE CIDATICA - PUD

DISCIPLINA: CHC o CSAM
"Coolgo: STMID33
Carga Hordria Total: 60 HORAS CH Tedrica: 20 CH Pratica: 40
| Mamero de Créditos: 3
Pré-requisitos; STMID1E & STMIGZY
Semesira: 57

Mivel: Graduagaa

EMENTA

Canceltugr. analisar & efeluar programagSo de controle numeénco computadorzado (CNC), Conhecer &
apicar ferramentas de manufatura assisfida per computador {CAN]

Atividades Laboratdrio: Programacio em (inguagem numénea para uginagam de pecas am tomo & centro
de usinagem

OBJETIVO

1 Conhacar @ comprasnder a programacso @0 controls numernico € as fecnologias & 08 recurses
dispaniveis nos sistemas CADCAM (projeto & manufatura auxifiados por compuiadar) para ausdilis &
usinagem GG

PROGRAMA

UNIDADE 1 - Introdugao ao CNC

" Hisidea do CNC

* Tipos de Maguinas de Liamagem CNC

. Mimero de Sixcs

s Componentes e acessdrios de uma maguing CTNC

UNIDADE 2 - Programacdo CHNC
Connecer o comando da maquinas CHE
Anglisar o funcionamento de maquinas CNC
Sistemas de coordenadas
Linguagem humérica de programaddo CHO
Elaborar programas aglicados a torno CHC e fresadora CNC
Executar operacdes fundamentaia na usinagem de pegas am maguinas CNG
MIDADE 3 - Ferramentas e Parametros de Usinagem
Feramenias para tormaamenia CNE
Feramentas para Fresamenta TN
Pardmatros de Usinegam
MIDADE 4 - Slstema CADVCAM
Descrigho do sistarma CADICAM
Software CADVCAM
Comandas para geracio de prmifivas genmetncas:
Camandos pars & edigdo de um desenho.
Projetar através do CTAD
Desenho de ferramentas
Desenho da paga @ Ser usinada:

Gierar o programa em Linguagesn numérica,

Ce &8 88 = = &

Es & ®
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» Transmissdo do programa gerado para maquina CHNG

UNIDADE 5 - Pratica de Usinagem CNC com CAM
«  Usiragem de pecas em Fresadora CHG
- Uzinagem de pegas em Tormd. CHC

METODOLOGIA DE ENSING
Aulas 1earicas m;pj!.ﬂ::&ﬂ-, com a utikzacio de quadr branco, notas de aula e recursos udioviSURE COMm

| simuladores & miulimidia. Aulas praticas laboraténo CNC (Ceantro de Usinagem e Tofno CHC}
AVALIAGAD

Ts alunos serdo avalados Straves de proves escritas, remtonos das aulas pratcas @ projetos de
uginagem em torno & centro de usinagem CNC.

BIBLIDGRAFIA BASICA

1 COMANDO numérico CNG: técnica operacional: curso basice. S&c Pauls: EPU, 15984 178 o,
ISBN 8512180102,

3 SILVA. Sidnai Domingues da. GNC: programagio de comandos numiricos computadorizados:
torneamento. 5. ed. S&o0 Pauio Erica, 2008, 308 p. 1SBN STE8571345045

3. SOUZA Adriana Fagall de Engenharia Integrada por compulador e sistermnas CAD/CAMICNG:
principios & aplicagoes. 550 Paulo Artiiber, 2005, 332 p. 15BN §788588008473,

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

i COMANDO numérico CNC: técnica operacional: fresagem. Sao Paulo: EPU. 1887, 207 p. ISBMN
aci21e0708

7 COMANDO numérico CTNG: técnica operacional: torneamento: programacdo o operagio, Sao
Paulo; EPU, 1985 245 p. ISBN B512180307

1 DIMIZ, Anselma Eduarda Teenclegla da usinagem dos materiais 7 ed Sao Paulo: Anliber. 2070
268 p. ISEN B5E7208010

4 GROOVER. Mikell P. Automacio industrial o sistemas de manufatura - 3* edigha [5.1] Pearsan
085 D, ISBMN GTASSTAOSATT Dispaonival BT
<http ififee. by dighatpages.com briusersipublications/97BB5TEN5ET 17>

& GROOVER M#ell P. Introducio aos processos de fabricagao. Fio de Janeiro: LTG, 2074 737 p.

|SEN BTE8521825193. ;
adantia Coordenadoria Técnico-
Pedagdgico
Coord. "'. Maria Eidens ta Silva Monteir
Im&ﬁﬁﬂﬂhﬂ- Faangtga

(FLE . Camads de Sebndl
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD
DISCIPLINA: ACIONAMENTOS DE MAQUINAS ELETRICAS |
Codigo: STMIOZE
Carga Horaria Total: 60 HORAS CH Tedrica: 40h CH Pritica: 20h
Mumero de Criditos: 3
Pré-requisitos: STMID34
Semestre: 5°
Mivel Graduagio

EMENTA

Translormadores monctasicos, trifascos e autalransiormadores, Infrodugdo @8 maguinas CA e velores
espacials Motores de inducdo infasicos rotativos: andlise em estado permanente & nogles sotie o
estacds estgciondrics conversores eleirbnicos paras motores de indugo, controle de welocaade &
_zonjugada; aplicagies; sspecificagtes & manutangdo. Molores da CA monofascos
| OBJETIVO

1. Propiciar ac estudente conhecimentos iednicos e prallcos de méguinas elelricas de comente

sitarmada, trifdsicas e monofasicas anvolvends os sepecios tecnobbgices de acionamants. operagso,

manutencao e aplicaghes am sisiemas indusinais e da iracao

Descreves o funcionamanto das maguinas. de inducsa;

Reconhecer os principats componentes das maguinas elélricas e descrever suas fungdes,

Anaksar o componamanto das maguinas elétricas de inducho em virios regimes de coeragdo)

Calcular pardmetros ralativos a5 magquings eléincas de indugas,

Executar snsaics em miquinas elétncas de indugio;

Conhecar o princlpos fundamentals, principios caracteristicos de funcicnamento. aplicacdes,

vantagens & desvantagens, importdncia de funcionamento: comportamantd, limitagles & a

espacifcacdo correla dos motores elalricos de indugi

8 Conhecer os principios de funcionaments des conversores eletrdnicos aplicados no controle da
velocidade e da torqua riog motores de mducao;

g Fomecer canheciments tadncn & pratco sobre frensformadores em geral @ em pariicuiar sobre
ligaghes trfasicas & suss aplicagdes indusirais @ nos sislemas de enargia eletrica

B

 PROGRAMA

UMIDADE 1 - Transformadores
s Transformadores monofasicos:Modeio elétrico dos transformaderes monofasicos; Especiicacho dos
materiais utiizados na construcho de bansformadores, Aspectos de engenharia da analse o
transformadores Aulotransfarmadores, Transformadares Irfasikcos Tipos de ligagac. em
transicrmadores frfasicos, Transloomadonas para instrumentos; Manutangso Em
transformadores: NogSes dos efeltas das narméanicas de carents em ransformadores Uifasicos,

|
UNIDADE 2 - Introducio & Maguinas as Cormente Altermada
« Ravisio de campos magnéticas girantes, Revisds do conjugade de Maguinas elsiricas com dupla
excitachs

LUMIDADE 3 — Motor de Indugiio em Regime Permanenta

+ Paras construlivas: Principios de operagdo, Concedo de escomegamento. Ensaios para obtencao
dos parémetros do circuito agquivalenis monofasica; Andlise do cifeuilo equivalents, Frequéncia das
lanstes & cormentes no rotor, molores de indugdo, Fluws de poténcia e rendimanta; Caracterisiica
Torgue » Velocdads & trogue maxmao; Oparagio com rolor &m gaiola de esquile @ bobinadocControle
de velocidade Qeradares da induche duplamente almentados: Relacies basicas das maguinas de
indugio em varidveis dqd,

UNIDADE 4-Motores Monofasicos
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o Intreducio, principio de funcianamanto e circuite equivalents do motor de indugao misnofasico; Motos
cam fase auxiliar; Motor com capactor de panida

UNIDADE 5-Conversores Eletronicos para Motores CA
s Invarsores titdseos: Soft-startar Técnicas de modulagie, Canversor back-to-back

UNIDADE 6-Acionamento do Motor de indugio
» Sensores ulilizados no cantrcle de motores Condigoes para o controle ce vetoridade eficienie,

Consaderacdes da parida em scionamentos; Operag3o com velocidade constanis. Cperacan com
conjugado consiante,

METODOLOGIA DE ENSING

Aulas axpostivas com carater diaicges, Como recursos didMicos, poderio ser utilizados © quadro

branco, o prejetor de slides, circuios comerciais (placas de BQUIpPEMENIoS COMBICEIE GUE wikzam a

gireutn em astudo), sie.

Anvidades praticas em laboratarda visando o projeto, samulacho @ montagem de dispositivos dracionados

30 acionamenta de motores elatricos de indugio. Sendo utilizades equipamentos de medida para analioe
dos protolipos obtidos & para validacao das proposias.

AVALIAGAD

A avahacao consietita M um processo continuo, |evando em cansideragao as atwvidadesreslzadas om
grupes ou individualmente 8o longo da disciphna. s avaliagbes esacritas ou priticas elou produgdo de
ralatdrios técnicos. além da participacao do alune @m jodas 35 atividades proposta em sala de aula

O aspects somatve do desempenhe da aluna serd verficadods acordo com o disposto no Regulamenta
da Organisatao Didatca do [FCE- Campus Sobral

BIBLIOGRAFIA BASICA

1 MOHAN, Med. Power slectronics: converters, applications. and design 3. ed Unitea States: John
Wileyd Sans, 2003, 802 p. 1SBN 3780471226832

2 FITZGERALD, A E. Maguinas elétricas: com infrodugdo a elsirénica de porencis. 8°Ed. Paoro
Alegre, RS Bookman 2008 B4B p ISEN S782580031047.

3 KOSOW. Ining L Maguinas elétricas e transformadores. 15, ed. 580 Paule, S0 Glapa, 2005 BET
p. |SBM BE25002308

| BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

" DEL TORD Vincent Fundamentos de maguinas elétricas. Ro da Janeiro, RJ: LTC, 2008 550 p.

ISEN G7aa52151 1824

2 NABCIMENTO JUNIOR, Geraido Carvalho do Méguines elatricas: teoria & ensaios. 2, ed 580
Paulo. 5P Erica, 2008, 260 p 15BN 9788526501260

|4 HART, Danigl W Eletrdnica de poténcia: analise & prajetos de circuitos, Forto Alagra. RS AMGH,
2012. 478 p. |SBN 5788380550450,

4 SIMOME Gilie Aluisic. Magquinas de indugio trifasicas: teoria e exercicies 2 ed 530 Paube;
Erica. 2007, 128 p. ISEN 978857 1947085

5 MACIEL Ednilscn Scares Transformadores e motores de induclio Curtiba PR Base Editonal

Coordenadoria Tecnico-
Pedagogico

Maria Aldens da Sitva Menbero
Fedagogs
[FCE - Campes de Sobral
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

DISCIPLINA: MICROPROCESSADORES E MICROCCNTROLADORES

" Codigo: STMID3Y
Carga Horaria Total: 60 HORAS CH Tedrica:40  CH Pratica: 20
Nimero de Créditos: 3

Pré-raquisitos: STMHIZRSTMIOS2

| Semestra: 6°

Mivel: Graduagio

EMENTA

Conceros basicos de mcroprocessadores & macrocontrotadores; Arquitelurs de MICTORFOCESEAO0TES @
microcontralagares: Programacio em linguagem C, Ferramentas de programacao depuracao; Principos

de programacio am Assembly. Periféncas dog mecrocontioiatones, Exemgplos & Apiicacies.
CBEUIETIVO
1. Conceilluar mcroprocessadones & microcontreladones;
2. Compreender a oparacio dos micraprocesesdes da uso geral, dedicano & aplicacda eapeciica;
3 Programar, analisar & dapurar siglemas micracanticiados:
4, Projatar @ desenwohsar crcullos com mucrotontroiadones pars fims de sutomagdo resadenrcial afou
industrial
PROGRAMA

“UNIDADE 1 - Introdugio aos Sistemas Embarcados
#  IntroducSo Acs SSEMEes compulacionsis

s Microoontrolador, Microgrocessador e DEP

s  Caracteristicas e aplicagdes

»  Arguiteturas de Vion Neumann & de Harvard

*  Tipos de memdras: memdna de dados @ da programa

® Perifercos infsmos

s Setde instugles CISGC ve RISC

UNIDADE 2 - Linguagem para Microcontroladores

» Mogdes basicas de 2sasmoly

# Linguagem de programacaoc G

s Palavras reservadas, deaificadores. tipos de dados

s Modificadores de lipo

s Declaracio de varldvels: locals e globen

= Operadores atribuigso, artméticos, relaconals & ugicod

s Estruturas de selecio & repeticio

« Chamada e retorno de fungbes

UMIDADE 3 - Amblente da Desenvolvimentio e Compllador

« Amblere de desenvolvimanto integrade - IDE

= Compiadores: para assembly  inguagem G

& Bimulagio de codigo

s [Depuracso da codigo

s  (timzagses de codigo

UNIDADE 4 - Periféricos Bésicos e Interfaces

= Oscilador intermo & extarma

s Watchdog, Powear up & Rasel
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» Poras deentrada e saida (V) digitats

s Aciongmenta fenponzado das saidas

»  Chave de inversSo de estado e contact bounce
» Decodificacao de teclados matnciais

s Escrita em display de 7 segmentos

»  Escrita em display de crista! iguide

UNIDADE 5 - Pariféricos Avangados e Interfaces
« Inierrupcdo tipos fratamerto e nlvess de priondade
=  Temporzadones {Tamars)

s Convarser anslogco & digital - AD

s Modulacdo por largura de pudsa - PYWM

s LLonunicacin senal gssincrona

»  Sansores digitas e analdgicos

& Acionamento de C3rgas

| METODOLOGIA DE ENSIND

[Conteudo  programatico & abordado por maic og aulas expositivasidialogadas com énfase na
compreensao & visuaizacso dos concenns Os conceltos 1sdricos $30 desenvalvicas através da rescluglo
de problamas gue requeram 8 sua aphkcacso pratica

Nas aulas ledncas, como recursos para Blcancar os ohietivos, $40 utiizades quadro Branco e projetor de
slides:

Mes aufas prilicas sdeo ulilizados softwaras da programacao, softwares de simulacso. plataformas de
desanvolvimenta. profoboard ¢ diversos componentes eletfdnicos

AVALIAGAD

A avaliscdo consatind am um processo conlinue, levando am consiceracan as atvidades realizadas em
grupos ou Individualmente ac langa da discipling, as avaiactes escritas ou prabcas e'ou producan de
ralalérias Jecncos, Glém da participacso do alung em todas as atividades propostas em sala de aula.

0 aspecio somativo do desempento do aluno sera venficaco de goordo com o desposto no Ragulamento
da Organizagio Didatca da IFGE- Campus Sobeal

BIELIOGRAFIA BASICA

T MITADAIRA Albero Nobom, Microcontroladores PIC18: aprenda e programe em linguagem C. 4.
ed Sac Payla: Enca, 2015 400 o, ISBN 9788535302441

2 PERERA, Fabio Microcontrelador PIC18 detalhado: hardware & softwars S8o Pawlo: Erica,
2094, 304 p ISEN B7ABSABR0ZTIT

|3 MANZANO, J A N G Algortmos: Légica para desenvolvimento de programagac de

computadores SP- Erca, 24" ad, 2010,

BIBLICGRAFIA COMPLEMENTAR

1, FORBELLONE. André Luiz Vilar, EBERGRPACHER Henn Fraderco Logica de Programagdo: a
construgio de algoritmos e estruturas de dados - 3 edicio [S.1] Pearson 232 p 15BN
STEAETEOS024T, Dispoivel aim
=hitp:ififce tvd digtalpages com brivsersipublications/STREETROS024 7=

2 SCHILDT Hetbert © completo e total 3 2d. 530 Paulo: Pearsan Makran Bocks, 1987 827 p ISEM
A7 BAEI4B05953

9 GUIMARAES. Angelo de Moura Algorimos @ estruturas de dados. Rio de Janeiro. LTC, 2011 218 p
ISEM 8788521603788

4 DEITEL Paul DEITEL Harvey, ©: como programar. £ ed S&o Paule: Pearson Prentice Hall, 2001
818 p. ISEN 57BA5TE059349:

s ASCENCIO A F G CAMPOS.E. A ¥V Fundamentos da Programagao de Computadares, 5L

Paarson, 588 4 ISEN GTEERE4RTA16E, Dispanivel &I
<hitp:lifca by digiatpages. brfusersipublications/97 BBSBAST4 168>
o Curso Coordenadoria Técnico-
Pedagdgico
| [;rr.p._taﬂi A Maris Aldens da Sliva Monteim

Pedagoge
IFCE - Campot de Sobral
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATIGA = PUD

| BISCIPLINA: CONTROLADORES LOGICO PROGAMAVEIS.

!.-Eﬁ-d-!un: STMIO&0
Carga Horaria Total: 60 HORAS CH Tedrica:30  CH Pratica: 30
Namero de Créditos: 3

Pré-requisitos: STMI03Z [ STMID3S

Semestre: 8°

Mivel: Graduacho

| EMENTA

Evolugas do Contrelador Logics Programavel (CLF) Fundamentas da Automagao com CLP, Anquiletura
de controiadores Logicas Programaveis, Diagrama de Contatos, instrugdes de Programagio: Dapositivos
Azionados na Programagio do CLP, Projetos de Automagso Industrial com CLP.

OBJETIVO

1 Compresnder of objetivos 8 conceiles de automacaa mdustrial

2 Caompresnder o funcionamanio e aplicar o CLP em processos indusinais.
4 Dessrvochesr programas para CLP,

4. Projetar sistemas de controbe com uso de CLF;

5, Diagnosticar 8 comgir falhas existentes em sistemas com CLP.

PROGRAMA

UNIDADE 1
Automesds ndustrial
Visdc geral dos controladores logeos programavess (CLPs)
Compenanies do GLP
Fundamenios de ldgica
Programacis basca do CLP
UNIDADE 2
« Fundsmentos do desenvalviments o8 diagramas & programas em jgica ladder para o CLP
« [Diagrama de contalos: hbgica do diagrama. barras de alimentag3a, bolbes de partida & parada
contatos Nomalmente Abarte-MNA & Normalmante Fachado-NF. contalo e salo. dispositiva o
gaida.
* Dispesilives de Acionaments por CLP: bobinas de eontactores. disnositivos o8 sinalizagin &
atarme
Programacao am nivel de Dits
Programagéo de temporizadores
Pragramagdo de conladones
Programagdo de blocos de funcia
ADE 3
Instrucdes do programa da controke
Instrugdes de manipulagia de dados
Instrucdes de metematics
Instrugfes de saguencaadores e registros de destocamento
Mamdra ¢ organizagio do projeto

LIMI
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UMIDADE 4

» Melodologia de projelcs de slstemss

» Definicéo do problema seleclo e configurac3o de hardwars.

« Implemaniacdo de elapas transiches e agfes usando as diferentes linguagens definidas pels
Aormia.

» Aplicacio no Acionamento de molores, circldos dé comando, aconamenio de alarmes |uminosos
& sonoros, partida direts & com chave ssirsla-drdngule, reversdo de rolacdo, acionamentos de
sequencais, protetao conira falta da fase @ inversdo de sequincia, corregda do Talor de poténcia

¥ Estudo de caso pratico.

METODOLOGIA DE ENSIND

Aulas expositivas diagiogada Atividades praticas em Eboratono, atraves de soifwarss (1DE & simuladon) e
hardwars(CLPs, guadros de comanoo, inversores, molorss 8 oircuilos eleiro-sletiomecos), vizanda o
desanvolvimento de aplicacies

: AVALIAGAD

| A avaliagho cons:stird em um processa conlinug, levande em consderaclo as atividades realzadas em
grupos ou individualmente a0 ongo da disciplina, as avaliaghes escritas ou pratcas efou producio de
ralatarios thcncos, aldm da parlicipacho do aluna em todas a3 slividades proposta em sada de aula O
aspeclo somatva do desempenho do aluno sera verificads de acordo com-o disposio no Regulamento da

| Organizagdo Didatica da IFCE- Campus Sobral

BIBLIOGRAFIA BASICA

1 1 FRANGHI, C. M. CAMARGO. V L A& Controladores logicos programaveis. 2 ed Eddora Enca
2008, iSSN 9FH-ER3650149494

2, 2 SANTOS W. E dos, Controladores idgicos programavels (CLPs) Curtiba, PR Base Eddorial,
2040, 460 p ISBM B7IRSTOOSSTAT,

| 5 3 SILVEIRA P R da Automagho e Controle Discreto. S3o Paule, SP: 230p 9ed Ed Erica, 2010
4 |5BN 37ERST1S4691]

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

e —amm o s e me

1, BGEZJRGIMNL M Automagio aplicada: descricio & implementacio de sistemas sequenciais com
PLCs. 4. ed. 530 Paulo, SP: Erica, 2003. 235

2. 2 MDRAES, Cicero Couto de Engenharia de automacao industrial 2 sd Rio de Janeira, LTC,
2070247 p. ISBM 278852 1615323

3. Introducdo a controladores logicos programaveis Sao Paulor FESTO. 168 p.

4 ROSARIO, Jodo Mauricio. Principlos de mecatrénkca [3.1 ] Pearson. 362 p. 12BN D7EBSTE050100.
Disponivel em: <htp//dce by3 diglalpages com.briusersipublications/ 87 BE5TE050 100

5 AGUIRRE, Luis Antonio Fundamentos do Instrumentacdo.{S|]. Pearson 354 p  1SBN
9THARAT431833 Dispanivel S
<hitp: /ifce by digtalpeges com briusersipublicalions=TBESA 1451833
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

DISCIPLINA: SISTEMAS SUPERVISORIOS

“Codiga: STMIDA0
Carga Horaria Total: 60 HORAS CH Tedrica:30  CH Pritica: 30
Mumero de Créditos: 3

Pré-requisitos: STME0Z0 F STMIDIZ

| Semastre: §°

Mivel: Graduscin

EMENTA

[ imroducdo  acs  sistemas suparvisonos O sistemna SCADA {Supanascry. Contmi  and  Oals
Acquiztion) Caracteristicas da um sistema SCADA  operscao em lempo  real métods  de
comunicacdo dSpositivos 08 comunicacao, protocolos & Meios de cemunicacso. Tecnologas da
trangmissa0 parassiamas supenvistros  disirbuidos. Caracteriztcas do softwares supenasance.
Programacao detelas de superisao. Expariéncias praticas.

| OBJETIVO

1 Intespretar & manuSear ssiemas SLUDBNVISONo
2  Configurar & implementar controle supervisona _
3 UMiizar sistemas de supenvisdo e controle na melhoria de esiratégias de contrale.

PROGRAMA

UNIDADE 1 - Introdugdo aos Sistemas Supervisdrios
s Altomacioe supenisdao de processos
Intarface homem maguing (IH8)
Aquisicac de dados & controle do superviscro (SCADA)
Varidveis dos sistarmas sUpenssanios
bodos de operadda
Planejamento do sistama supenasario & da basa de dados
Alarmes e telas
# Pitamide da aulcmacac
UMIDADE 2 - Planelamento do Sistema Supervisdrio
s Entendiments do processo
Tamads do dedes (varaveis) dados essencias, gElama concisa
Flanejamanio dos alanmeas
Planejamenio da hierarguia de navegacso antra talas
Desenho da 1elas & graficos
Plangjamants do sistema de segurania
Padrio industrial do desenvohimento: linguagem, interface de comunicagio a profocoios
UNIDADE 3 - Aquisicio de Dados e Interface de Comunicagdo
Interface de comunicacdo ¢ dados
Interfaces seniais & mtarface LGB
Tecnologia de comunicagdo sem fio (wirsless)
Tramisso e recepcao de dados
Protocoles dé comunicago
Tratamento da recapcds dos dados

- O & @ & @
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UNIDADE 4 - Desenvolvimento do Sistema de Controle 8 Supervisao
»  Definicic do progeaso e dispositive de cantroie

Prograrmagho do dispositive de controla

Acionamantas dog componanies o processo

Sensares analdgicos

Impementacdo de profocolos

Monitoragdo das informagtes do processo em tampo el

Armazenamento do histénoo ce dados

METODOLOGIA DE ENSIND

Aulas expositivas dalogada. Aliidades prahcas em laboralono, atieves oe sofwares |IDE e simulador) e
hardwars(Compitaderes, CLPs. quadros oe comando, & ciicufos elstro-sletrdnicos), visande o
| dasanvalviments da apicacies

AVALIAGAOD

A avaliagdo consistrd em um processo contiruo levands em consideracho a8 atividades realizadas em
grupcs ou individualments as longo da discipling, as avaliacies escritas ou praticas efou poducao de
relatdrios tecnicos, além da partcpacho do aluno em todas as alividades proposta em sala de aula O

aspacts somative do desempenho do aluna sera verficada de acordo com O disposto no Regulameants da
Qrganizacao Didatica do IFCE- Campus Sobral,

BISLIOGRAFIA BASICA

1. MORAES. Cicer Coulo 02 Engenharia de automagao industrial. 2, ed. Rio de Jansiro: LTS, 2014
347 p, I58M BTER521615323,

7  ALBUQUERQUE, Pedra Urbano Braga de. Redes industriais: aplicagdes em sistemas digitais de
controle distribuide. Fortaleza: Livra Téenico, 2007, 253 p. ISBN G7BE5E0214216.

4 ALVES Wisam Persira, O+ Buiider 8. desenvolva aplicagies para windows. 2. ed. 530 Paulo:
Erica, 2000433 p. ISBN 97BEST 1348263,

BIBLICGRAFIA COMPLEMENTAR

1 GANTOS Winderson Eugénio dos, Controladores logicos programaveis (CLPs) Curtibal Bass
Editoral, 2010, 160 p, ISBN §7B8575065737.

2. SILVEIRA, Paulo Rogério da. Automagio e controle discreto & ad. 580 Paulo, Erica, 2010. 230 p
ISEM B78E5T1945513

3. MATALE, Ferdinando. Automacdo industrial Sdo Pauln: Enca, 2000. 234 p, (Sére Brasileda de
Tecnologea), ISBMN B5T 1047074,

4 DEITEL, Harvey M. . [e! al] C#: como programar. [S.|| Pearson 1200 p ISBN STER534514557.
Dispanivel em <nitpiifce bvd digitalpages com briusarsipublications/ITEE534614587> Acesss énv 5
few 2018,

5 MIVADAIRA Abarta Moboru Microcontroladores PIC18: aprenda & programe em linguagem C. 4

ad. 580 Paulo: Erca 2045 400 p, ISBM G7ERSIG602441
Coordenador g : Coordenadoria Tacnico-
Fedagogico
Campus Sobrsl Maria Aldene da Silva Monteing
Pedagogs

[FCE «Campus da Soaral
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD
DISCIPLINA: GESTAD DA PRODUGAD
Coadigo: STMIDAZ
Carga Horaria Total: 40 HORAS CH Tedrica:40 CH Pritica: 00
Himare de Créditos:2
Pré-raquisitos:—
Semestrag”
Mivel:Graduagia

EMENTA

Visdo Geral dos Sistemas Produfvos; Gestio de Produtos @ Processos) Amanjos Fisicos Irdustrizis
Gesido de Estogus. Gestdo da Qualdade no Processe, Cesto da Cadela da Suprimanios
OBJETIVO

Conhecer a8 caracleristicas gerais dos sistemas produtiias.
Conhecer a5 stividades reiacionadas a administragio da produgao.
Conhecer o papel estratégaco da producio.

Projetar produlos @ processcs

Digsenviheer um-arran|o fisd industiis

Litiizar ferramantas da qualidade na gasiso dos protessos
Conhecer 8 distribuigdo fisca & 0§ modais de ranspore,

PROGRAMA

UNIDADE 1- Administracao da Produgido

e Intraducls Modsios de transformacso. Sistemas de Producio. Alividades da administracdo da
produgas: Produtividade @ Competithidade

Ldp’:!_h.h:..:-m-t

UNIDADE 2 -Papel Estratégico @ Objetivos da Producao

s |ntrodugdo Objetvos de desempenho da produgao; Cuakdade, Rapdaz Gonfiabdlidade.
Flexibilidade & Cusio

UNIDADE 3 —-Estrategia da Produgao

e Infroducac & estratégia, Estratégia da produglo. Perspectives, Matriz da estratégia da produgaa,
Processo da estratégia de producdo, Medidas de Desempanho

UMNIDADE 4 -Projeto em Gestao de Producao
e  Introducdc & projeto Atividade de projeo:; concepcio & especificacdo Efeito volume-vanedade no

projeto. Padronizagdo e modulagio, Projeto de processos — Tipae de processos
| UNIDADE § —Projato de Produto @ Sarvigos

o Introducdc: Vantagem competitiva; Geraglo do concedo. Triagem do conceto: Frojeln prafiminas
Avaliacio e melharia do projeto. Prototipagem @ projsto finsl

UMNIDADE & —Arranjo Fisico e Fluxe
+ |Infrodugdo. Tipos basicos de amanjo fisico. Posicional, por Procassa, Caiular, por Proguto & Mato

UNIDADE 7 -Plangjamento e Controloe de Estoque

= Introducic & estoque. Tipos de Estogue Decisdo de tempo & volume de ressuprimenio, Lole
Econdmico de Compra, Sistemas de controda & analise de estoque.

UNIDADE 8 -Planejamants @ Controle de Qualidade

- Introducdo & quslidads. Conformidade & especificagso. Fenementas da gualidade. Amosiragem
da acatacdo Filssofia a fécnica JIT (Just in time}




Tz

F;ﬁiﬁnaﬁ § -Planejamanto e Centrole da Cadeia de Suprimentos '
» |nfroducdc & gestdo da cadels de. supimentos Gesi30 da distribucdo fisica. Modais de

iransporie.
METODOLOGIA DE ENSING
Aulas exposivas, videos, trabalhos em equipe 8 frabathos indedugis,
AVALIACAD

A avakacio consishird am um processo continuo, evando em Conaderagao as atwidades reslizadss am
grupas ou mdividualments o0 longa da disciphing, as avaliacdes escilas ou pratcas elou produgdo de
ralatdnoe 1ecnicos . Glém da perticipacan do suno em odas as atividades proposta em sala de aula

| 0 aspecto somativo do desempenha do auno serd verificado de acordo com o disposto no Regulamanto
da Orgenizaco Diddtica do IFCE- Campus Sobral

BIBLIOGRAFIA BASICA

1. SLACK, Nigel. Administragio da produgho. 3 ed Sio Paulo, SP: Atlas. 2009 703 p. ISBN
HTHRS2245153E

2. MARTINS, PetrSnio G. Administragiio da produgio. Sao Pawlo. 5P: Sarsiva, 2001 445 p ISBN
BSOR025023,

3. KRAJEWSK] Les J Administragdo de produgdo o operagtes B ed S30 Pauls, 5F: Pearsan
Prantice Hall, 2008, 615 p ISBN 8788576051728,

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

1 Dawi5, Mak M. Fundamentos da administragio da produgie. 3. ed Poric Alegre, RS Bookman
2005, 599 p 15BN 273857 H0T5243.

2 ROCHA, Dullio. Fundamantos téenicos da produgdo. S3o Paule. SP: Makron Books, 1985 272 p
ISBN 8534605450

| 3. TUBING. Dalvio Ferari Manual de planejamento e controle da produgéo 2. ad 530 Paulo, SP
Atlas, 20000 220 p. 1SBN 8522424268

4 POZO, Hamiton Administracio de recursos materiais e patrimoniais: uma abordagem
logistica. 5.ad 580 Paulo, SP: Aflas. 2008 210 p. ISBN ATBBS22452347

5 BERK Jossph Administracio da qualidade total: o aperfelgoamento continuo: teoris & pratica.
Sao Paubo, SP; Ibrasa, 1997 285 p, |SBN B534800448

1
i Coordenadoria Técnicos
Padagoglco
Inattic Federal 8o Ceard Wara Aldeng dn Silva Monieira
Lampua Schrsi Pedagogs

IFCE + Campus S& Sobeal
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD
| DISCIPLINA: TECNOLOGIAS EM GERACAO DE ENERGIAS RENOVAVEIS

Codigo:STMICTE

Carga Horaria Total:80 HORAS CH Tedrica:30CH Pratica: 30
| Nimero de Créditos: 3

Pré-requisitos: STMIOZE

Samestra:E®

Mivel:Graduacie

EMENTA

Imroducan as Energlas Renovavels, Redes Inteligentes de Energia {Smart Grid); Sistemas Folovoltaicos,
Sislamas eotoos

OBJETIVO

1 Analsar normas teonicas, reguiementacies & I2is relativas 43 enengias renovavels;
2 Projgar sistemas (olovoilaicos,
3

Compreender nogdes sobre geradores edlicos de grandeé pone (pars instalacho & manulengasc)

Unidade 1 — Introduclo as Energias Renovaveis
r  Dbjativo & histoneco,
» Coneedos bascos & sanano nacons! e local
« Mormas tecricas. fegulamentagies o ials apicaveis 35 enargias TENoVEVE|E,
« Andlise de sistemas interkgadas na rede sléfrica com O ponio de visia o8 regulamentagio vigente
(esiudo de caso);
Unidade 2 - Redes Inteligentes de energia (SMART GRID)
= Principio de funcionsmento & definicio de Sman Grd;
« Fonies de energlas renovaveis mierligadas 8 Smart Grid;
s Mogdes de domética interaginde com & Smart Gnd;
L]

Caracteristicas basicas dos squipamentos (medidores @ geranciadores de carga) uhilzados na
Smart Giid,

s Anslise da sistemas Sman Grdimplemeaniados (estuds de caso)

s MNoctes sohre redes em cormenie condinua (nanofedes 8 microreasas)
Unidade 3 — Sistemas Folovoltaicos

« Principle de funcionamento & definiclo de sistemas fotovoltalcos)

» Radiagio solar, insliumentas para medigio & infludncia das condigdes climaticas locals fma
instalaghs de sistemas folavaltaicos,

Definicio de céluta, de madulo 2 da painel folovokaso,

Materigis @ tecnologias para fabricacso de células fotovcitacas,

Curvas caracteristicas. circuios equivalentes & interconsxao de caluias fotovollaicas,
Sombreamento (total @ parcial) em panis fotovoltaicos & dictos 02 Dy-pass,

Paonta da maxima poténcia (MPP) em madulos folovehacos,

Influéncia da radiacde solar na corente de cuno em médules flevoltalcos,
infiséncia da temperatura ng tansdo em aberio de modulos fotovoltaicos.

Obtencao na prabca da curva [xV de modulos fetevoltacos,

Uitilizag8o de ferramentas compulacionais pars analise de modulos fotovoltaicos {simutacia)
Controladones de carga com MPP e baterias para sistemas folovollaicoe,

Algerimas & conversores CC-CC utilizados para obienao do MPF;
Difmensionamants de s:5temas fotovoltalcos (isokados o conectados a rede glé&rica);
Andlize de sisternas fotovoltalcas implementades (astudo ca caso)
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“Unidade & - Sistemas Edlicos

« Histérico, principio de funcioramento e o8 tpes de magquinas saolicas,

Caracterislicas do vento, instrumeantos para medicho & avaliacao do potencial ealico,
Turhinas de eixo vertical & de exo horzontal;

Turbinas de exo verical e de eixg horizontal:

Lan b Beltz, coeficents de poténcia e indice de solidez;

Componentas das maguinas eolicas @ sua operacio,

Geradores do tipe DFIG [Daubly-FedinductianGenerator) @ com imas pefmansntas;
Caracteristica dos inversores ubfizados para injecic na rede eletaia.

"% ® % = o= &

METODOLCGIA DE ENSINO

Aulse expositvas com carder digidgco. Como recursos didatcos, poderdo ser ulilizados O guadno
branco, o pregeter de shides, crcufios comercias (placas de equipamentos comerciais que utlizam o
CiFcudlc @M 8studa), Sic.

Alhidades praticas em (sboratdsn. com mBnuseic ¢& equipsmentos da medida & matersis. Visando |

experimaniacio oy simulasio’

Caractaristica de fante de corranta dog modulos forovoltaicos submetidos a condigles da curto-clrcuito;
Eambreamanio parcisl 2 total em modulos fatovalialcos

Obtengdo da curva 1V em modulos folovoltaicos;

influéncia da posigio de mstalagdo & srefecimaento na oparagan oo maduks fotovaltaico,

Simulacio de painéia folovoliaicos;

Semulagdo de conversores CO-CL para procura e MME am paingis iotovoltacos,

Simulagso de conversores CC-GC para procura do MPP em geradores edlicos. de pequeno porté (com
&nguins das pas fixos),

AVALIAGAO

A avaliacAo consistird em um procsssn continuo, |evande am consideracio a5 alivdedes raalizades em
grupos ou individugimenta ao longo da disciphina. as svaliagies escriias ou prabcas e/ou produdda os
felatniins TEcnicos. askm da paticlpacao do alune em todas as atividades proposta em e3ia da aula

{3 desempenho do alunc serd yerficadode ecordo com o disposto Mo Regulamanto  da
| OrganizacioDidstica do IFCE- Campus Sobral, sendo definido um valor quantfiatio referenie 4 este
desempenihc

| BIBLIOGRAFIA BASICA

I VILLALWA MARCELO GRADELLA & GAZOLIL, JOMAS RAFAEL, Energla Solar Folovoltaica —
Conceftos & Aplicagdes — Sistemas Isolados @ Conectados a Rede. 1® Ed, Sao0 Pauko, ISBN 978
EB-365-0418-2. 2012

s HART DANIEL W Eletrénica te Poténcia — Andlise e Projetos de Circuitos. 1a Ed, Mcraw-Hill,
|SBM 57-85580550-45-0. 2012,

3 AHMED, ASHFAQ Eletrdnica de Poténcia, 1? Ed. 53c Paule. Prentice Hal, ISBM. B5-87518-03-6
2000

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENT AR

T ENEL MNorma Técnica NORMA TECNICA NT 010/2016 - Conexao da Micro
MinlgeracioDistribuida ac Sistema Eléirice da COELCE. Ceara 2042, Disponivel am;
<hittp:/fwww, enaidistribuican com oricaddocumentos/NT-Briv20010_R01 =

2 AMEFL, Resolucio Normativa No 482, Brasilla 17 de abrl oe 22 Disponie
am-<hiip e aneel gov bricedociren201 2482 paf=

4 ANMEEL. Procedimentos de Distribuicdo de Energia Eletrica no Sigtema Elétrico Maclonal =
PRODIST. Revisio &, Brasitia, diasponivel em <hitp /fwww aneel gov briprocist, 012

4 REIS Lineu Belica dos, Geracdo de Enargia Elétrica - 2* edigdo rev. @ ampl. [S1]: Manola 488 p.
ISBN OTaRE20430382, Dispanival BT
<hitip iifes byvd digitalpages com briusers/publications/37 58520420382 >

& MACIEL Meison Esrmandes Energia solar para o meio rural: fornecimento de aletricidada.
Vigosa. MG CPT, 2008 254 p. (Séne Energia Alzmativa). ISBN B58B7E4458
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

meﬁuum EDUCAGAD FISICA

| Cadigo: STMIDIE

Carga Horaria: 600 CH Tedrica: 30h  CH Pratica: 30h
MOmera de Crédites: 3

Cadigo pré-requisito:

Semestra: &

MWivel: Gracuacdo

EMENTA

Pratica de espories individuals & colstivas, atividades flscas gernis voltadas para a salde (nas omensdes
flawa social @ emocsonall, lazer & para o desenvabhamants o3 cultura corporal de mevimanta

OBJETIVD

1. Ampliar 8 formac3o académica por meio de praticas fisicas @ esportivas voltadas pard O
desenvohamanio de cullura corporal de moviments, conheciments sobfe o covpa, salde & cullura
esporiva. bem como eslimular o pansamants critico 30erca da imparancis e o ratamento desses
Bmas na socedade

PROGRAMA

LUMNIDADE 1 - Cancelto de culturs corporal # os temas a esta pertinantes;
» AvaliscSo disgndstca sobse as vivencas de praficas corporais dos estudanies durante o pariodo
escodar,
s ConceduaCio de cullural corporal @ descrigho dos 1ermas que & compdem
e Histdria da culurg gorporal mundial e brasilaira;
Propogigdes para construgao dos temas da cultural commaral & ser estudadas durante o curso
UHIDADIE 2 - Jogos
Discussdes geras sobre o (ama)
O gue & |ogao e gau entendimanto episternoidgico
Tipos de jogos;
Prafica de jopos tradcons,
Construgdo e pratica de jogos atemalives,
UMNIDADE 3 - Lutas ¢ Esportes de combates
Discussdes gorais sobre o bama,
O que & luta?,
Significado da hutas para diferentes povos & nagles em distinias dpocas
» Prafices de siar 8 espories de combates;
UMIDADE 4 — Esportes
# Discussies geras sobre o tema;
s Priticas de Esportes ndop Convencionaie ou pouco conbecida pela comunidade discente
(Badminton, Orientagdo, Hughl, Baseball),
« Significado dos Jogos Glimpicos e Paralimpicos;
« Espones de culfuras fradicionals @ espones conlemporanecs;
UNIDADE 5 — Vivéncias corporais altemativas |
» Praticss de atividades corporais fors do espago cotidiano (Tal-chi, Yoga, Circo, Teatro, Trilhas,
atividades fiscas adapiadag)
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METODOLOGIA DE ENSING

Aulas expositivas, demaonstrativas @ praticas am ambients propna ou alemalivo para a pratica da
atividades Rsicas & esportivas, uliizando de uma perspeciiva pedagogica critica, fesdback aumantado
Ao ensino de JBcnicas e materias esporivos dnersas.

| AVALIAGAD

Avafiandc da paricipasso nas pralicas
Canfeccio de um redatdrio final 23 discipima

BIBLIOGRAFIA BASICA

1

GERALDES, Paulo Cesar A Sadide coletiva de todos o8 nos Rin da Janaro” Rewntar, 16952 208 p
ISBN BEB5Z228512.

2, CARVALHD, Sérgio Resends. Saide colstiva e promogio da salde: sujsito o mudanga 2.ad
S&n Paule: Hucitec, 2007, 174 p. (Sadkde em Debate). 15BN 8527106617
TURISMO de aveniura: reflextes e tendéncias, Sio Paulo: Alaph, 2005 300 p. (Tursmal |SBN
BSTEST0156T

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

T SILViA CHRISTINA MADRID FINCK [ORG.). A Educagio Fisica & o Esporte na Escola cotidiano
saberes € formaglo. ([S.1] InterSaberss. 184 p ISBN G783582120330 Disponivel arm
<hitp (ifce bvd digitalpages com.briusers/publications/97BESE2 120330~

s |CTOR ANDRADE DE MELO, Edmunde de Drummond Alves Jr, Introdugio ao lazer [31] Manole,
120 3 ISEN 70520832228, Diaponivel S,
nitp: lifce. by3 digitalpages com briusersipublications/97 88520432228~

1. JURGEN WEINECK. Anatomia aplicads ao esporte - 18" Edigio. [S.1] Mancle 372 p. 15BN
gTEREZ0432044, Disponivel e’
«<hitp iifce byvd dighalpages.com briusers/publications/87 38520432044

4 PAT MANDCCHIA Anatomia do sxercicio. (5.1 Manole. 136 p. ISBN 97E8520428101. Disponivel |
am <nmrp-fifca bvd digtsipages com briuserns/publications!8 7885204268151 >,

5 CELSO ANTUNES, As intaligéncias multiplas e seus estimulos. [5.1] Papirus. 148 p. ISEBN
GTBAR44200604. Dheponival am

=hitp-//ifee. bv3, digtaipages. cofn briusersipublications/S78A5445800604=>

do Curso. Coordenadoria Técnico-
' Pedagogica

i Silva ﬂm%
raard, Metatnica Indusirs! i Aldene & Siva

Sanral Pedagogs
i IFCE - Gampus ds Sobisl
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

| DISCIPLINA: EDUCAGAC MUSICAL

TCODIGO: 5TMIO3
Carga Hordria: 400 CH Teorica: 0 CH Pratica: 40h
Hiimero de Creditos: 2

Cadigo pré-reguisito:

Semestre: §

Nivel: Gradusgso

EMENTA

A diacipling procura elucidsr & importéncia da inguagem musical coma instruments de participacio
poiitics. social & cultural, tratando de fundamentos cofcedusis da MOesHs como Fecursns o8 nformacia,
comunicacdo e interpretacho, Estrutura camadas da censclentizacac contempladas pela Bpreciacio.
refiexdo & pratica musical.

OBJETIVO

1 Ectmular 3 sensiniidads, o lazer coletvo & o respeto as diferengas sejam elas culturais, de ganars,
raca ou classe socal contribuindo para a formagho da cidadios cultos & conscigntas de seu papst
social

2 Apreciar produgdes musicals desenvoleendo lanio @ fungdc gquants & snalise  estElice,
compraandands na critérce culluraiments consiiuidos de legitimagao amistica.

1. Fazer interpretacfies & dialogos com valomss, conceitos e realidade, tanig dos criadores como dak
recApIGrEs Enquanto apreciddones da expressfo musical

4. |Incorparar 3o ponta de vista téenico, formal, matenal e sansivel elementos como estio, forma,
melive, andamenio, texiura. timbra, dindmica, entré dulros.

PROGRAMA

UNIDADE 1 - Conceito do musica — reflexdes.

« A consinigio sdoio-cultural

Misica s funciondbidads

s o A mida e suanfludncia na formagao do gosto musical
UMIDADE 2 - A misica nas varlas culturas.

« A sonoridsde orantal

« A tradicao ocidental

»  Princigais mflugncias Snicas na formagdo da musica brasileira
JMIDADE 3 - Misica brasileira e sua diversidade.

«  ETMO {3 misica de tradicio oral)

= POPULAR {a masica midiatizada)

« ERUDETA (a musica nackanatisia)
UNIDADE 4 - Aspectos constiluintes da Masica,

» PARAMETROS - afura, duragio. intensidade & timbre

s ELEMENTOS BASICOS — melodia. harmonia & rimao

» ESTRUTURA - partes da composicao musical
UNIDADE 5 - Codificaglo do material musical.

= MNotagho musical experimental

= Molagio musicad tradiconat

METODOLOGIA DE ENSING

Desenvolve-se am (ras perspectivas — rafiexdo, observacac e realizagho.
Bulzs Bxposilivas para aberura de dialogos criticos seguidos de estwdn dingido de taxtos,
tpr&m;ﬂﬁ arieniada da material didaticameantes selecionado em sudie & video,

rificas vocals € corporais dos alementas musicals.

| AVALIAGAO




1289

TEscria - com Dase na apreciacao auditva, comemplande aspectos tedricos;, perceplves e reflexivos
| acerca do conteddo pregramatos abordads.

Prafica — com base nas expermentashes musicais desenvalvidas em grupo durante s aulas.
BIBLIOGRAFIA BASICA

1. BENNETT, Roy. Uma breve historia da musica 1386, Jorge Zahar

2. MED. Bohumil Teoria da musica, 2012, MUSIMED. 4° =g,

3 SEVERIANO. Jaire. Uma histéria da misica popular brasileira - Das origens a modemidada
2002 Editora 34,

BIBLUIOGRAFIA COMPLEMENTAR

T BITA FUCC-AMATO. Escola € educagao musical; (Desjcaminhes histérices e horizontes. (5.1
Feoines. 142 B ISEN ATERS445007 10 Disponival &
chifp fiilce bvd digitalpages com bifuseraipubbcations/BTEE544800T 10>

2 |25 MOLURA TAVARES SIMONE CIT Linguagem da Masica [51] ImerSaberes 132 p. I1SBM
GYBISAIT 25137 Diisponivel 2
=http-iiiice V3 digitelpages com briusers/malicatiocns/STEASEZ 125137 >,

1. MATEIRD Teresa; llasl, Baatiz (orgs ) Pedagogias em Educacio Musical [S1] InerSaberes 358
B, 15BN OTERBELTO435T. Despornival am:
<hitp:iifoe by digitalpages. com_brfuserspublcations 788585704357 =

4 ZAGONEL, Bernadste. Brincando com Muasica na Sala de Aula jogos de criagio musical usando
a woz o corpo @ o movimento. [S1] InterSaberes 142 p. ISBN 973665704083 Désponivel am:
<http.iifce by digislpages com briusers/publications/ 3788565704083 |

5 MARTING FERREIRA. Como Usar a Misica na Saia de Aula. [S1] Contexto, 242 p ISBN
BTEEST2441671 Csponival @
<hitpifce bvd diglalgages tJ?H Briusers/publicabonsD7EAST2441871>

m—
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TP SEMESTRE

. PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD
| DISCIPLINA: INTELIGENCIA ARTIFICIAL

TCodigo: STMIDTE
Carga Hordria Total: 80 HORAS GH Tedrica: 40 CH Pritica: 40
Mimero de Créditos: 4
| Pré-requisitos: STMIDAS
Semestre: 7"
Hivel: Graduagao

| EMENTA

Fundamentos. da inaligéncia andicial @ suss principsls tecnicas Sislemas sspecalistas; Farmlgn'_l.aa de
|A Métodos de busca Representacio do conhecimento ¢ formas de raciocinic: Caracteristicas e
aplicagies redes nelrals artificiais, Itgica nebuloss & Ell_-gl:rlhj.‘lgs__jmaﬁ::m

OBJETIVO

1 Apresentar conceitos sobre misfigéncia anificial 8 come sles podem ser aplicados na praticac

7 Demonstrar oz principats paradigmas da infefigénca artifical;

3. Apresentar as principais tecnicas de |A @ suas aplicagdes na sclucho de probiemas,

4. Capacitar o aluno a dentificar a solugho de inteligéncia artficial mas adequada pasa delermmadas
problemas,

| PROGRAMA

UNIDADE 1- Introducaeo a Inteligéncia Artificial
« Fundamentos da intefigéncia atficial @ sisternas especiaiistas: Concelies basicos, Evohugao
histarica da inteligéncia arificial Modelo do processa de racincinig e decis3o o0 s8r humana,
Paradigmas: Problemas tratados am 1A
UNIDADE 2 —Resolugas de Problemas
« Tipos de probiemas: Resclugio de problemas, Complesodade de algoriimos na solugas de
probsemas. Mecanizmos de busca, Busca houristica e cega. Problemas clagsicos, Farmas d&
TACIGINIG,
UNIDADE 3 -Representagéo ¢ Aguisigao de Conhecimento
« Inislgéncia artificial como representacio e busca; Simbolos e represeniacies. Representacdo
ibgica proporcional; Representacao igica de predicades, Representagbes declarativas
UMIDADE 4 —-Redes Neuraks Artificials
« Carsclerizacho da RNA Neurdnios, amuitsturas e tpos de aprendzagem, Principio do
aprendizade da habh, Lei de aprendizado; perceptron, adalinee ragra defla; Reds mulicamadas &
o ireinamanto por reropropagacic do ero. Redes ndo supervisionadas & aprenduado baseado
gmcompaticio,
UNIDADE &5 -Ldglca Fuzzy
» Principios de logca nebulosa, Conuntos. prophedades e opemmagbes. Varaves linguisticas,
Relacho, funclo, projeclo e composiglo fuzzy, Construcdo de  controladores fuzzy,
Caracteristicas e aplicaches: confrole do pandulo invertido; controle de veiocidade @ controla de
termparatura,
UNIDADE 6 = Algoritmos Genélicos

» Teona da evolugdo: Algoritmos de ofimizagao, Caracterislcas dos algoritmos genébicos;
Algoritmos genéticos com pardmalros codificades binaramente & com parametros continues.
Apkcaghes com algoritmos genétcos

METODOLOGIA DE ENSING
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! AULAS TEORICAS

- Aulas expositnias dialogada.

AULAS PRATICAS

Atividades praticas em lshoratoro, attavés de soffwarss de simulacdo, visando asmplementacdo de
| gigontmos e desemvolvimento de aplcacies.

AVALIAGAD

" avaliaclo conmistira em UM processo continuc, levands em coneideracdn as alividades realizadas em

grupas ou individualmente: ao longo da disciphing. a3 svaliaghes gscrias ou praticas €/ou producac de

ralatdnos ecnicos, akem da panicipacao do aluno em lodas &5 afividades propestas em sala de aula

0 aspecto somativa do desempenho do sluno sera verificado de acordo com o dispesta no Regulamenta
da Organizapio Didatica da IFCE- Campus Sobral

BIBLIOGRAFIA BASICA

i COPPIN, B Inteligéncia Artificial RJ: LTG. 2012,

2 BRAGA A P Redes Neursis Artificlals: Teoria & Aplicacoes. RJ LTC. 2° ed, 2012

3 NASCIMENTO, J: CAIRO, L Inteligéncia Artificial em Controle e Automagdo SP. Edgard
Bluchar, 2000

| BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

MAYA P. A LEOMARDI, F Controde Essencial. 5P Pearson EducationdoBrasil, 2° ed. 2014,
LUGER, G F Inteligéncia Artificial. SP- Pearson Education doBrasil, 5 ad., 2013

EACEL K. Inteligéncia Artificial: Uma Abordagem de Aprendizado de Maguina R LTE 2011
BUSSELL, E. Intelighncia ficial. FJ: Elsaviar, Z004

DGATA K, E.ﬁg%ﬂhm'ia da trale Maderno. 5P Pearson Prentice Hall, 5° ed., 2010

i e LAY =
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

| DISCIPLINA: LOGICA E LINGUAGEM DE PROGRAMAGAQ |l

Codige:STMIOTS
| Carga Hordria Total: B0 HORAS CH Tadrica: 40 CH Pratica: 40
Mimers de Craditas: 3

Pra-requisitos: STMI32
Semestrai T

Nivel: Graduacio

EMENTA

Concsitos de orenacao a chjetos: objetos, operagdes, mensagens, métndos @ estados; Classes & seus
tipos, Consirutores e finafzadores. Polimorfismo. Abstragles, generslzsces, EUDSr 8 SUD-CIasses &
mstantiaces Heranca - simples @ mullipia & suas consequéncas. Coultemento, Agregaches como listas,
conjuntos & arranjos. Construtores e finakzaderes dinamicos, Aplicactes dos concedos ubilizandd Lma

linguagem S& programacic crentada a objsns.
| OBJETIVO

. Infroduzir o5 conceltos de programacioe coentads 8 objeios. @ S2US TEBLONBMENs com 83
linguagens de programagdo @ suas inlerfaces

PROGRAMA

UMIDADE 1
» IntroducSo B programacas onentads a objetos
= Linguagens de programagio onentadss a0 objeln
UNIDADE 2
« Definicdes de QOP
¢ Classe e objelos
«  HarangEs 8 composicio
« Pelimorfismo
UNIDADE 3
« O amixente de programagac
+ Ambients Integrado de desenvotviments (IDE - G4+ Builder|
| UNIDADE 4
o Escopo de varldves
+ Wanavel local e global
+ Sintaxe geral ds linguagem C+=
UNIDADE 5
¢ Componentes do G++ Buldder
# Propriedades e Eventos
UMIDADE &
»  Pratca de programagao
s Fommulanos
« [nzenndo comaonenies
¢ Ceodficando o programa
= Tratamenio de exiecdes
UNIDADE 7
= Compilando & Executando um programa
UNIDADE 8
Técnicas de depuracio
UMNIDADE 8
» Aphcacho de Interfaceamento com microcantroladares
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METODOLOGIA DE ENSIND

Fias BXposivas & 08 BXEICIcos Dralicos Proposios Sobie o8 MEeludos & iecncas de orientaclo ao objsto
| Bpresentados.

AVALIAGAO

A avaliaclo consistia em um processs continug, lovands em coneideraglo as atiwdades realizadas em
gripos ou individuamente 80 longo da diecipling, as avaliagcbes escrntas ou prabcas afou produgao da
retatafing técnicos. alem da parlicipaclo do aluna em fodas as stvidades proposta em sala da auia,

O aspecto somatvo do desempenho do alunc sera verficadode acordo com 0 disposto no Regulamento
da Organizaclo Didatica do [FCE- Campus Sobral.

| BIBLICGRAFIA BASICA

1 ALVES, W P, C++ Budder & - Desenvolva Aplicagtes para Windows, 1° Ed<ao. Editora Erica.

3 ARALLID, E C HOFFMANN, ALESSANDRA B. G, C++ Builder — Implementacdo de Algoritmos &
Técnicas para ambiente visuals, 17 Edigao, Visual Books Editora.

i GREG G HERBERT 5. B. C++ Builder - Referéncia Completa, Ediara Campus

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

1 PUGA Sancra, RISSETTI, Gerson. Logica de Programagio & Estruturas de Dados: com apicagbes
am  Java [S4] Pearaon, 274 @ ISBN  S7RALBTIIRE2E Disponlvel  em:
<hitp:/ ifice. bv 3 digimlpages. com. brusers/ publications 9 TRESHTH L EE 262>

2. SINTES, Anthony. Aprenda Programacdo Ovientada a Objetos em 21 dias. [S1] Pearson 720 p
iSBN G788534514610. Disponivet &m
<nltpAfice bwl digialpages. com priusars/putlications/8TEE524814690=

3 LEE, Richard G Teplenhart, William M. UML & C++ guia pritico de desenvolvimento orientado &
objetn. [5.L) Pearaan SRE P, ISEMN O73EE3451 I544 Disponivel TN
<htip Hifee byl digitalpages com briusars/publications/8TEE5 3461 244>

4 SPONG. MW, “Robot Modeling and Conbrol”, 2* Ed. Editora WILEY

5 GONZALEZ, R G WOODS, R/ Digial Image Procesmg. Pearson. 3a &d 2007

Coorde oo Curso Coordenadoria Técnico-
: Pedagdgico
o s do oo Maris Aldene da Silva Mantgin |
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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

DISCIPLINA: ROBOUTICA I

| Codigo:STMIOE0
Carga Horaria Total:30 HORAS CH Tadrica: 40 CH Pratica: 40
Himero de Créditos:4

Pré-requisitos: STWMIOTE

Bemestra: 7"

Nivel:Graduscao

EMENTA

Intreduchc a Ronatica Mavel Cancedos de Robotica Mover. Locomocsa, Cinematica, percencao, Sistemas
de Visdo de Maguina: Locslizagdo de robGs mdveis; Pangjamento & Navegacio Desefvohamenio de
Robés Miveis (laboratonc) e nogdes de Inteligéncia Cemputacional Aplicada aRobotica Mgt

QBJETIVO

1 Fomecer aos alunos o4 conceitos @ as ferramentas da Robotica Mavel. funcionamento. técnicas de
gesenvalvimenic e aplicagdes

PROGRAMA

UNIDADE 1- Introdugio a Robotica Mdvel
" Conceitos de rebatica movel; Exermnplos de aphcacdo de robds movels

- UNIDADE I =LOCOmOocan
«  Mecansmos de boomogso; Robds com pernas; Robds com rodas

UNIDADE 3 —Cinpmatica dos Robds Moveis

s« Modalo Cimematico & restrigies; Representacdo da posicio do RobdModelos oa Linemabca
Direta Restricdes da movimenta de rodas e do robdExermnpios de Modelagem Cinematics;
Espasgo de irabaiho & graus de liberdade em robds méves; Conlrole de movimento

UNIDADE 4 —Percepgio

«  Sansores para robdtica mbvelReprasentacdo de |ncerteza; Extraglo de feigbes; Sistemas de
YisAo e manuena

UNIDADE § —Localizagio

# Fuido & alaging, Mavegacdo bsseada em localizagdo wversus soiugbes programadas,
Ropresantacio de crénca Representacdo de mapas: Localizacds probabidlsticas basesda em
magas, Localizacso por Markov; Localizacdo por fifro de Kalman, Outros exemolos de sistemas
da lecaliragie, Canstrugio autdnoma de mapas,

. UNIDADE 6 —Planejamento & Navegacho
= Planejamento de trajetarias; Deswo de cbetdculos; Arguiteturas de navegacio

METODOLOGIA DE ENSIND

Aulas Tedricas:

Aules expositivas dialogadas. Como recursos, poderdo ser ublizades quadro branca, projetor multimida,
anths culias:

Aulas Praticas:

Atividades praticas em laborgtono utilizando concedtos de macdmca, elelrdnca e programagao para
conainyit robis cu parte debes

AVALIAGAQ
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A avaliagao congshrd em um processo cordinug, levando em consideracio as atividades realizadas am
grupas ou indwiduamente ao longo da discipling, 25 avaliagdes escritas ou praticas &/ou producan de
relattnos iecnicos, alEm da pafticipacho do sluno em odas as alividades proposta em sala de aula,

O aspecio somativo do desempenho da aluno serd verficadode acordo com o disposto no Regulamenta
da Drganzacio Didética do IFCE- Campus Sobral,

BIBLIOGRAFIA BASICA

1. SIEGWART R, NOURBAKHSH | R, SCARAMUZZA O "introduction to autohomous mobile
robots”, 2® Ed Eddora Massachusetts Institute of Tecknology
2. ROSARID. J M. “Principios de Mecatronica’, Editora Prentice Hall. 2005
3. BOLTON, W ‘Mecatrénica: uma abordagem multidisciplinar’. Editors Bookman

. BIELIOGRAFA COMPLEMENTAR

1. ELES, robds. Minas faz cléncia, Belo Rorgonte, n 52, p. 15-18., dez fev. 2013

2. Anitdnio Carlos £Zambroni de Souze et 8l. Projetos, simulachbes e experiéncias de laboratorio am
sistemas de contrale. Ria de Janewo: Interciéncia, 2014, 15BN 8788571533451, Disponivel em:
<hitg:/ifee.bvd digiaioages. com briuserspubbcations8 73857 1 93340 1/pageafl =

3. MNORTON, Robert L. Cinemdtica ¢ dindmica dos mecanismos. Pordo Alegre; AMGH, 2010, 800 p

ISBN 5788563308191
4 GONZALEZ, Rafasl C, WOODS, Richard E. Processamento Digital de Imageans - 3* edica. [51]
Paarson. 44 [ ISBM HTEE5TE054016 Dasponivel BT

<http:itce. by digitalpages.com brivsersipublicatons T BRSTE0540 16>
5. BROCVER. Mikell P Autumm;:ﬁv industrial ¢ sistemas da manufatura - 3° edicio [51] Pearsan
EBE p =1y E'.'E-EETEDﬁE'H? Disganivel am;
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